m LSLV-M100 Gizembe helyezési utmutaté
T

Ellendrizze a termék tipusat és sértetlenségét
. Amennyiben sértilést vél felfedezni a készuléken kérjiuk azonnal jelezze beszallitoja felé.
. Ellenérizze a frekvenciavaltd tipusat az aldbbi dbra szerint. Rossz tipus esetén forduljon beszallitéjahoz.

CIED-000608

Motor telj. —l

0001 - 0.1kW 0008 - 0.75kW
0002 - 0.2kW 0015 - 1.5kW
0004 - 0.4kW 0022 - 2.2kW
Tipus név
Bemeneti fesz.
1- Egy fazis 200- 240 V
Kijelzé tipusa
E - LED kijelzé
UL tipus

O - UL nyitott tipus

LSLV0022M100-1EOFNS |  emc szirs

F - Beépitett EMC sz(ird [C2]

INPUT 200-240V 1Phase 50/60Hz

10.0A DC tekercs
OUTPUT  O-InputV 3Phase 0.01-400Hz N - Nincs beépitve
3.8kVA I/0

Ser. No 55025310146 : . _
Inspected by . K. YU S-Altaldnos A - Bévitett

KCC-REM-LSR-XXXXXXX 3Dl,0-10v  5DI, 0-10V,
4-20mA, RS485

A frekvenciavalto telepitése

. Gondoskodjon arrdl, hogy elegendd hely alljon rendelkezésre a frekvenciavalté szamara, valamint biz-
tositsa a hitGventilatorok zavartalan mikodését.

. Tobb késziilék telepitése esetén (Side-by-side) ligyeljen a késziilékek kozotti minimalis tavolsagra (2
mm).

Minimalis tavolsagok Side-by-side telepités Beépitési tanacsok

Optional top cover

Seml2°1| HRRE
minium | |8

e

]
10cmlé’]

. A telepitésnek megfeleld kornyezeti tényezék: hdmérséklet -10°C - 50°C, paratartalom max. 95%
(kondenzacié mentes), magassag max. 1000m, vibracio 1G [9,8 m/sec’] alatt

. DIN sinre szerelhetd.
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A frekvenciavalto elektromos halozatra csatlakoztatasa

. Az alabbi abrakon lathato a frekvenciavalto bekotése.

. FIGYELEM! A B1 és B2 csatlakozok a fékellenallas csatlakoztatdsara szolgalnak. Ezekre a kapcsokra ne
csatlakoztasson mast.

. FIGYELEM! A halozati kabeleket az R és a T sorkapcsokra csatlakoztassa. Amennyiben az U, V, W kap-
csokra halozati feszlltség (230V) kertil, a frekvenciavalto javithatatlanul meghibasodik.

0.1-0.2 kW (Egy fazis) 0.4-0.75 kW (Egy fazis) 1.5-2.2 kW (Egy fazis)

©
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T
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Vol @@@ﬂx
O O

1-fazis 230V Motor 1-fazis 230V Motor 1-fazis 230V Motor
bemenet bemenet bemenet

HEl

A frekvenciavalto vezérlésének bekotése

. Az aldbbi dbrdkon lathaté a frekvenciavalté vezérlé aramkorének kapocselrendezése.

. Alabb lathatéak a gyari alapbeallitasok.

Digitalis Digitalis .
bemenetek 1 bemenetek 1 sw1 NPN / PNP mod
A0 ()Analég —0 C P AO () Analog 12-es b :
kimenet l 6 P2 kimenet | EXYYPES “es 'emetle
o g wi Feszlltség / Aram
( 0 O JP3 mO (
P24 ( )24V o . NPN PNP P24 () 24V RS485 lezard
o o—()P4 SW3* -
; L o I ellendllds
Analog — 1, \Open > o—()P5 c2 1 Relé
bemenet 3 EG ] collector A2 l:kimenet RS485* bekotés:
lJ VR t +— Jkimenet Anal(’)g cM 0_<
( ) bemenet |
«—(V1 | IJVR (
CM C1 Mgt OV o C1 D Rele
N Al ( kimenet T })CM !:Il 0A1 (F kimenet
B1 p “. B1, N\
=0 O e
RS | W | Ras
Tavoli Tévoli/ ' ¥ S
' RS485 ? \ f
<Altaldnos 1/0> <Bévitett 1/0> Pin8 Pin7 Pin1
J S- SG S+
Sorkapocs Paraméter kod LAETLEENES Sorkapocs Paraméter kod Alapbeallitas
P1 In-65 Fx - El6re Q1/EQ** 0u-32 Hiba
P2 In-66 Rx - Hatra A1/B1/C1 OuU-31 Hiba
P3 In-67 Vész STOP A2/C2* 0OuU-32 Hiba
P4* In-68 RESET AO 0OuU-01 Kimend frek.
P5* In-69 JOG frek.
Vi ) ) * Csak a bovitett 1/O tipusnal elérhetd
12* _ ‘ _ ** Csak az altalédnos 1/0 tipusnal elérheté
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A kijelzo leirasa

Sorszam Név Leiras o <
7-szegmenses Aktualis statuszt, paramétere- )
1 > ) " @ —= SET| ol FWD+—— @
kijelz6 ket jeleniti meg E E] Bj E
Vilagit a frekvenciavalté para- @ T RUNo E=io Etlo Bl il of REV o——-@
2 SET visszajelzé , , B
| méterezése kozben
.. .. Futasalattvilagit, gyorsitas, RUN A =
3 RUN visszajelz6 L )
lassitas kozben villog
- - o " s .- - ’ ’ mi
FWD visszajelz6  Elére futas kozben vilagit oo \V4 ent|| ¢ o
5 REV visszajelz6  Hatra futas kdzben vilagit
Gomb Név Leiras
@ [RUN] gomb Elinditja a frekvenciavaltot. (Futas parancs.)
STOP STOP: leédllitja a frekvenciavalté mikodését
= [STOP/RESET) gomb

RESET: torli a hibatuzenetet.

[Fel], [Le] gomb Lépteti a paramétereket, valtoztatja azok értékét, stb.

MODE Valt a paraméter csoportok kozott, paraméter szerkesztés kézben
[MODE/SHIFT] gomb oy .
a kurzort mozgatja (helyiértéket ugrik).

Belép a paraméterbe (szerkesztés), elmenti a beallitott értéket.
[ENTER] gomb . ) . N . I )
Hiba esetén a statusz kijelzésre valt a hibalizenetrdl.

@ [Volume] gomb Szabalyozza a kimeneti frekvenciat.

Parameéterek beallitasa és a mikodés monitorozasa

Paraméterek beadllitasa Monitorozas

Alap paraméterek a miikédési csoportban * Kimeneti aramerdsscg monitorozasa

e Az elsé csoportban csak 18 paraméter latszik melyek az
altalanos felhasznalast biztositjak. L
-
L

e A tobbi csoport megjelenitéséhez az OGr paramétert
41" - es értékre kell allitani. 3

-
e Paramétercsoport valtas [Z]

- A @ gomb egy irdnyban a kdvetkezd paramétercso-
portra ugrik.

Aktudlis kijelzés

e Paraméter kivalasztasa o Hibajelzés monitorozasa

= Anyilak segitségével lehet kivalasztani a

megfelelé paramétert j
—//]
T

e Paraméterek szerkesztése E]

- A gombokkal valtoztathaté a paraméterek

értéke

Mikisdés

— Az érték mentéséhez nyomja meg 2x az @ gombot.
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Kijelz6n megjelend karakterek magyarazata

Kijelzo Karakter Kijelz6 Karakter Kijelzo Karakter Kijelz6 Karakter
th 0 A A v K o v
! 1 b B L L u v
¢ 2 C C " M " w
T 3 d D A N 4 X
Y 4 £ E o o Y Y
T 5 e F P P z z
T 6 o G q Q ‘ 0 (bit)
e 7 H H - R | (bit)
g 8 ! I 5 S L -
9 9 J J E T -

Paraméterek csoportjainak megjelenése, leirasa

Csoport

Fé csoport ,' ,' : ,‘ " ,‘ A frekvenciavalto mikodéséhez alapvetd paramétereket konfigural.
Vezérld d Beallitja a paramétereket az alap mikodéshez. Ez magaban foglalja a léptetds mikodte-
(Drive) "~ tést, nyomatéknavelést, és egyéb paramétereket,
Altaldnos H F" Konfigurdlja az alapvetd paramétereket, beleértve a motorhoz kapcsoldédo paramétereket
(Basic) L és a tobblépesds frekvencidkat,
Kiterjesztett . s -
(;::;e:czc:) H d Bedllitja a gyorsitdsi és lassitdsi mintdkat, és bedllitja a frekvencia hatdrértékeit.
Vezériés " ,
(Control) LM Konfigurdlja az olyan funkcidkat, mint a vivéfrekvencia, vagy a sebesség keresés,
Bemeneti sorkapocs ) Bedllitja a digitalis bemenetekhez kapcsolddd funkcidkat, beleértve a digitdlis tobbfunk
(Input) [ bemenetet és az analog bemenetet.
Kimeneti sorkapocs NN Bedllitja a kimeneti sorkapocshoz kapcsolddd jellemzbket, Ggy mint a reléket és az analédg
(Output) DR R kimenetet.
Kommunikacié - Konhgu.ra ja a kommunikaciés jellemzdket az RS-485-hoz, vagy az egyéb kommunikacios
(Communication) Lt lehetdségekhez.

*Csok olyan modelleknél elérhetd, omelyek kiterjesztett I/0-vol vannak ellétvo.
R }-.‘ }:' Bedllitja a PID vezériéshez kapcsolédd sorrendet és mikodést
(Application) ] P .
Védel ™7 s
(Pro‘ieec:on) ’-‘ "~ Konfigurdlja a motor vagy a frekvenciavdlté védelmi jellemazéit.

Bedllitja a masodlages moterhoz kapcsolédé jellemzéket. *A masodlagos motor (M2)
Masodlagos motor - csoport kizarolag akkor jelenik meg a kijelzon, amikor a tobbfunkcios bemeneti sorka-
(2™ Motor) L pocsbdl (szabvdnyos 1/O modell: In.65-67, vagy a kiterjesztett |/O modell: In.65- 69) leg-

alabb az egyik 12-re van allitva (Masodlagos motor).
Kenfiguracio o . .. PP . s

, I f k | I .

(Configuration) L ‘L Olyan egyéb funkciokat lehet vele konfiguralni, mint a paraméter beallitasok
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Altalanos beallitasi miiveletek

Motor forgasirany ellendrzés Vezérlés forrasanak bedllitdsa (Start/Stop, Sebesség)
e Ebben a lépésben a motor megfelelé forgasiranyat e Ez alépés megmutatja, hogyan kell beallitani a frekven-
ellendrizzuk. Ezt a tesztet a kijelz6rél végezze el. Csak ciavaltdo vezérlését. Beallitjuk, hogy a frekvenciavaltod
akkor kapcsolja fel a tapfesziiltséget, ha a készilékre honnan kapja a Start és Stop jelet, illetve milyen médon
minden védéfedelet visszahelyezett. szabdlyozza a fordulatszamot.
— e Start és Stop jel forrasanak beallitasa
oo o PP
Uzemelés | | A|| Al A b — —
oo

v

DR Uy ) o
Uzemelés AllANA
‘ —

L,

Kijelzé Gyadri érték
Fx/Rx-1 Digitalis bemenet
Fx/Rx-2 Digitalis bemenet

I
@

B
(2]
0
cl
(E)

c3
|
W N - O

RS485 Kommunikacio Bévitett 1/O
[sroe 24 P1 P2P3CM
> | 10— i | (=5 o000
FEEEE s A
I —

1: Fx/Rx-1 Elére/Hatra
2: Fx/Rx-2 Start/Elére-Hatra

» (77 75| —— run
(NN
Uzemelés

e Fordulatszam szabalyzasanak beallitasa

e Ellenérizze a motor forgasiranyat. Gy6zédjon meg Y

i LA > Fr9
.ar'rél, hogy a motor az dramutatoé jarasaval ellentétes oI A A
iranyba forog.
e Ha a motor forgasiranya nem megfeleld, valtoztas- | . .
+ S P e U Kijelz6 1 Gyari érték
son a motor bekotésén és cseréjen meg két fazist:
(pl.: U-V-W = V-U-W). il Kijelzd 2
Al V0:0-5[V] Beépitett potenciométer
£ V1:0-10[V] Kulsé forras
"B 12 (1):0-20 [mA]
I oo . |2t. P1 P2 P3 CM |21. P1 P2 P3 CM |
HEEBHIT 00000 00000 12 (V): 0-10([V] /
— : €6 Q1|[vR v1 A0 cM | [E6 Q1|[VR v1 A0 CM | Bdvitett 1/0
I:IAHE{@DDDDDD 0QJl0000 i VO +12(1)
&) [V] [ L ‘o '—t}—' [l VO +12 (V)
: 0-10Vdc Potenciométer:1-5kOhm
il VO +V1 ‘
2:V0,0-5[V] 3:V1,0-10[V] M RS485 kom. Bévitett 1/0
sl Fel-Le léptetés ‘

Analég fordulatszamszabalyzas esetén a maximalis frekvenciat az ,,In” paramétercsoportban is allitani kell,
ha a gyari értéknél (60 Hz) magasabb fordulatszamot szeretnénk

o El6szor a fGcsoport FrM paramétert allitsuk be a kivant értékre majd ezt kovetéen beallitastol figgden:

- VO0: In-41 V1:In-11 12: In - 56 V2:in-61
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Tobblépcsds frekvencia beallitasa Automatikus Gjrainditas
e Ebben a lépésben megmutatjuk hogyan lehet tébb e Ez a lépés megmutatja, hogyan kell hasznalni az ,,Auto
frekvencialépcsét beallitani. restart” funkciot

A funkcid csak akkor m(kaodik, ha Start/Stop jelet a digi-

Csoport | Kod = Elnevezés Paraméter beallitas . ) =
tdlis bemeneteken kapja a frekvenciavalto.

65  P1 funkcidja

' 66 P2 funkcioi Csoport Kéd Elnevezés Tartomény
UNKCIOJa | 5. Tbblépesss alsé érték S— )
’ e 09 Ujrainditasok szama 0-10
In 67  P3funkcidja 6: Tobblépcsds kozép érték
: Tobblépcsé 5 érté Pr 10 Ujrainditas késlelte-
68* P4 funkcidja 7: Tobblépcsos felsd érték ] 0.0 - 60.0 sec

69* PS5 funkcioja

* Ha manudlisan toroljik a hibat a hatralévé automatikus
Ujrainditasok szama visszaall a Pr - 09 paraméterben
* Csak a bévitett 1/O tipusnal elérhetd besllitott értékre

* Pelda: * Ha Ujrainditast kovetéen 30 masodpercig nincs hiba, a

* Start/Stop parancs forras: Digitalis bemenetek fennmaradé Ujrainditasok szama egyel novekszik.

. o .
/0 tipus: Bévitett verzi6 * Az automatikus Ujrainditds a kovetkezd hibaknal nem

p r— aktivalodik:
Csoport| Kod Erték
T Fécs. | drv 1 (alapért.) - AlacsonY feszu.ltsé.g, vész stop (Bx), tulmelegedés,
0oooooa 65(P1) | O (alapért.) harveqiagnizis hiba
L (U m 187(P3) 5 o Példa:
| L1 »68(P4) 6 *Pr-09=3,Pr-10=5.0 sec
) 69(P5) 7
Kimené | |Kimend v 4
frekvencia frekvencia Pri0 T
=3sec =3sec @
Sebesség 7 ;
Seoessie s | 7 g
= = < TR
€ ! et Ujraindit Ujrainditds

oy i Hibastitusz [— [
Sebesség O g’ ? >

P 1 1 1 3 Hatralévé [ 3 |2 [1 2|

:: a— [ ujrainditasok Hatralévé automatikus Gjraindita-

] —_— L. szama sok szamanak novelése

% i ]

e Sebesség keresés ( Speed search ) - Hiba esetén a frek-

: - venciavalto szabadkifutdssal allitja le a motort. Automa-
Sebesség PS5 P4 P3 Leiras tikus Ujrainditas esetén sziikséges aktivalni a sebesség

| Az Frq - ban megadott frekven- keresést.

0 A I
i3 forrd it fordulatszs
| | | | Gl forr=s szevint Tarduats2am Csoport Kéd & Elnevezés Bit Leiras

1 - | = ¥ | bA-50: Frekvencia lépcsé 1

| | 71 Sebesség -1 Sebességkeresés
2 - - bA - 51: Frekvencia lépcsé 2 Cn keresés (0010) hiba utan
3 - v V¥ | bA-52:Frekvencia lépcsé 3
4 v | - - | bA-53:Frekvencia lépcsS 4
5 v | - V| bA-54:Frekvencia lépcsé 5
6 v ' ¥ - | bA-55:Frekvencia lépcsé 6
7 v v V| bA-56:Frekvencia lépcsé 7




Paraméterek tablazata

F& paraméter csoport ] [ Vezérlé paraméter csoport : dr ]

LSLV-M100 lizembe helyezési utmutatoé

1) A beallitasi tartomany viltozhat a bADE paraméter értékeétdl fiiggden,

2) Csak kiterjesztett 1/O tipusnal.

3) A gyari érték vdltozhat a motor teljesitményének bedllitdsard! faggden (MkwW).

4) Megjelend informacic a dr81-ben allithats,

* A paraméter értékének valtoztatasa Uzem kozben.

iri =
Kijelzé Paraméter neve Bedllitasi tartomany fr?dk - Kijelzé Paraméter neve Bedllitasi tartomany :ry:“:
0.00 Vezérlési frekvencia 0.00 [Hz) 0.00 (o] 0 Ugro Kod 081 9
ACC Gyorsitasi idé 5.0 o 0 V/F vezérlés
H] : . PyeY,
0 : Vi h i
dEC Lassitési ids 0.0-6000.0 [mp] 10.0 9 ezérlési mad 1 Slip Icom;':rr—\l.lclos 1
vezérlés |
L.00-M. fi
0 Kijelzd 11 Jog frekvencia 0.00 axm;:;v; Felvend 10.00
X 1 Fx/Rx-1 {Digit. Bemenet) 0 |Kézi nyomaték navelés
drv Parancs forras 1 X 15 Nvomaték ndvelés Automatikus nvomaték 0
2 Fx/Rx-2 (Digit. Bemenet) yomate e 1™ Yo
novelés
3 RS-485 kommunikacio * 19 Start frekvencia 0.10-10.00 [Hz) 0.50
0 Kijelzd 1 2 L . i F Elbre forgas
20" Forgasirany valasztas F
1 Kijelzé 2 | ¥ i Hatra forgas
y Automatikus nyomatékno-
2 V0: 0-5 [V] 26" B st 1-1000 2
velés s20rd erdsités
3 V1:0-10 V] R o 10- 0.0-300.0 [%) 120.0
velés motor erdsités
Automatikus nyomaték
4 12{1): 0-20 [ma] * 28" névelés fesz. nyereség 0.0-300.0 [%) 120.0
erasités
" Kimenen feszUltsé
Frq Frekvencia beallitas modja 5 12{v): 0-10(v] ¥ 0 X 0 ! €
(voL) [v]
Kimeneti teljesitmény
| 2
6 Vo+I12(1) 1 {PON) (kW]
5k
7 Vo +12(v)? 81 Monitorozés 2 Nyomatf {tOr} 0
[kgf*m]
Analég V1 term. Beme-
8 Vo1l 3 et vam) v
Analdg 12 term. Beme-
w = 2 B
9 RS-485 kommunikacio 4 net (12M) [mA/V]
Fel- : )
10 Sinliptntty 8s" Paraméterek olvasisa 0 Nem 0
0.1 0.1kW 1 Igen
0.2 0.2kW m X X 0 Nem
86" Paraméterek Irasa 0
0.4 0.4kW 1 Igen
Mkw Motor vdlasztas 0.75 0.75kwW - X 0 Egyik sem
11 1.1kW 9 1 Foglalt
91" Smart Copi 0
15 1560 mart “oplar 2 Foglalt
2.2 2.2kW 3 | Intelligens feltoltés
Mrc? | Motor névieges dramerdssége 0.1-150.0 [A] - X
foredsirs i .
MbF BiziSTERE 30.00-400.00 [Hz] 60.00 X 1A or.gaswanV parancs a dr20-as paraméter szerint kerul meghatarozasra,
ha drv értéke 0.
FrM Maximalis frekvencia 40.00-400.00 [MHz) 60.00 X 2) Megjelenik, ha drl5 értéke 1.
. . Sa g —_ 3) Csak kiterjesztett 1/O tipusnal. Az érték legfeljebb 20mA-ig vagy 10V-ig
Iov Kimeneti feszditség bedll. 0,170~264 [V] O | X jetenik meg, az SW2 kapcsold Sllsstsl fuggden.
Ftb Nyomaték novelés eldre 0.0-20.0 [%] 4.0 X 4) Megjelenik, ha kiilsd kijelzé van csatlakoztatva a frekvencavaltohoz,
rtb Nyomaték novelés hatra 0.0-20.0 [%] 4.0 X | 5)Olvassa el a Smart Copler hasznalat Utmutatéjat.
CUr Kimeneti dramerdsség . . * A paraméter értékének valtoztatisa Gzem kozben.
M Motor fordulatszam (RPM) -
dcL Frekvenciavaltd DC feszultség - - -
voL Kimeneti feszlitség
POr Kimeneti teljesitmény
[
v?;M(?;h;(‘ar Vilaszthatd visszajelzés tor Kimeneti nyomaték vOL -
viMm Analég V1 term. Bemenet
M Analdg 12 term. Bemenet
FLT Nem Nem
) ) » 0 Minden csoport elrejtése
OGr Rejtett csoportok megjelenité- | wezérs csoporton kiviil
e 1 Minden csoport megjelenitése
nOn Hasznalaton kival
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[
[ Alapvetd funkcidk csoportja : bA |

[ Alapveté funkciék csoportja : bA

Kijelzé Paraméter neve Bedllitasi tartomany povidl Kijelzé Paraméter neve Bodiiviel torto- Gydriérték | *
érték miny
0 Ugro kod 0-83 19 (o] 50 Tobblépcsds frekvencia 1 10.00 | O
0 | Kijelzé 51  |Tobblépcsds frekvencia 2 2000 |0
1 ) 1 Fx/Rx-1 (Digit. Bernenet) 52 Tobblépcsds frekvencia 3 30.00 (o]
04 Parancs forris 2 1 X 0.00-Maximum
2 Fx/Rx-2 (Digit. Bemenet) 53 Tobblépcséds frekvencia 4 frekvencia [Hz] 30.00 |0
3 RS-485 kommunikdcié *! 54 |Tobblépcsds frekvencia 5 25.00 0
0 Kijelzd 1 55 Tobblépcsds frekvencia 6 20.00 | (o]
1 Kijelzd 2 56  |Tobblépcsds frekvencia 7 | | 15.00 o
2 V0: 0-5 V] 70  |Tobblépcsds gyorsitasi idd 1 2.0 0
3 V1:0-10 V] 71  |Tobblépcsds lassitasi idd 1 2.0 |0
4 12{1): 0-20 [ma] ¥ 72 Tobblépcsds gyorsitasi idd 2 3.0 0
osY Frekvenciabedllitis madja 2 S | 12(v): 0-10 [V] ¥ 0 X 73 |Tobblépesds lassitasi ids 2 3.0 |0
6 | Beép. Potméter + 12 (1) a 74 Tobblépcsds gyorsitasi idd 3 4.0 o
7 Beép. Potméter +12 (V) b 75 Tobblépcsds lassitasi ido 3 4.0 (o]
8 Beép. Potméter + V1 76 Tobblépcsds gyorsitasi idd 4 5.0 |0
9 RS-485 kommunikdcié *! 77 |Tobblépcsds lassitasi idé 4 0.00-6000.0 [mp] *! 5.0 0
10 Fel-Le léptetés | 78 Tobblépcsds gyorsitasi idd 5 4.0 |0
0 Unedris 79 |Tobblépcsds lassitasi idé 5 4.0 o
7 V/F gorbe 1 Négyzetesen csokkend 0 X 80 Tobblépcsds gyorsitasi idd 6 3.0 0
2 4.13.3 Felhaszndloi V/F 81 Tobblépcsds lassitasi idd 6 3.0 |0
bAOBbesll | SYorsités/lassitdsiids 82  |Tobblépcsss gyorsitasi ids 7 2.0 0
bedll. tart
8 Gyoritas/Lassitasi idd bedllitds 910,01 mp) 0.01-600.0 mp 1 o 83 | Tobblépesds lassitasiidd 7 2.0 0
egysége
1(0.1mp) 0.1-6000.0 mp
2(1 mp) 1-60000 mp 1) Megjelenik, ha In65 - 69 értéke 22.
. . . 0 Maximum frevencia (Friv) 2) Csak kiterjesztett 1/0 tipusnal.
9 G tas/Lassitas frekw f 0 X
yorsitis/Lassitds IS ] Delta frekvencia | 3) A gyiri érték vltozhat a motor teljesitményének bellitasitol figgden (MKW).
11 Motor pélusainak szama 2-12 [pdlus] 4 X 4) Megjelenik, ha bAOT értéke 2.
12" | Névleges motor slip dramerdsség 0.00-10,00 [Hz] - X 5) A beallitasi tartomany valtozhat a bA08 paraméter értékétdl fuggden.
14” Motor Uresjarati dramerdsség 0.1-100.0 [A) - X * A paraméter értékének valtoztatasa Gzem kozben.
157 Motor hatasfok 50-100 [%] - X
0 10-szeresnél kevesebb
16 Terhelési tehetetlenség mértéke 1 10-szeres 0 X
2 Tobb, mint 10-s2eres
19 Halozati fesziltség 170-240 [V] 20 |0
25 Slip erdsités 0.0-150.0 [%] 1000 ©
417 Felhasznaldi V/F frekvencia 1 0.00-Maximum frekvencia [Hz) 1500 X
42" Felhasznaloi V/F fesziltség 1 0-100 [%) 25 X
43" Felhasznaléi V/F frekvencia 2 0.00-Maximum frekvencia [Hz] 3000 X
447 Felhasznaldi V/F fesziiltség 2 0-100 [%) 50 X
45" Felhasznaloi V/F frekvencia 3 0.00-Maximum frekvencia [Hz] 4500 X
46" Felhasznaldl V/F feszlltség 3 0-100 [%]) 75 X
47 Felhasznaléi V/F frekvencia 4 0.00-Maximum frekvencia [Mz) 60.00 X
48" Felhasznaldi V/F fesziltség 4 0-100 (%) 100 X



iterjesztett funkciécsoport : Ad )

LSLV-M100 lizembe helyezési utmutatoé

terjesztett funkciécsoport : Ad )

* A paraméter értékének valtortatasa Gzem kozben.

Kijelzd Paraméter neve Bedllitdsi tartomany Gydri érték * Kijelzd Paraméter neve Bedllitdsi tartomdny Gydri érték *
0 Ugro kod 0-79 24 0 41" |Fék nyitasi sramerdsség 0.0-180.0 [%] 500 |0
X voreitist asrbe 0 Lineiris gorbe 0 « 42" |Fék nyitas késleltetési idd 0.00-10.00 [mp) 1.00 X

! 1) { 1
’ 8 1) S-gorbe 44" |Fék nyitas ElGre frekvencia 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] 1.00 X
2 Lassitisi girb 0 Linearis gorbe o X 45" |Fék nyitas Hatra frekvencia 0.00 - Maximurn frekvencia [Hz] 1.00 X
AsSILas) gor
satist garbe 1 S-giirbe 46" |Fék zdrds késleltetési idd 0.00-10.00 [mp) 1.00 X
3 S-gorbe kiinduldsi pont gradiens 1-100 [%] 40 X 47" |Fék zards frekvencia 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] 2.00 X
4 S-garbe végpont gradiens 1-100 [%) 40 X 51 |Energiatakarékos mikddés 0-30 [36) 0 (o]
. f im (R
0 Lassitas g3 [Viotor fordulatszim (RPM) 0-1000 [%] 100 |0
kijelzés
5 allird Fel-Le lé esi f i
8 Stop mad bealliras 1 DC fékezés 0 X el ¢ Le— éptetési frekvencia 0.00 - Maximum frekvencia (Hz) 0.00 o
[ mentése
2 Szabadkifutds | " A 0 Nem
1 — - Fel-Le léptetési frekvencia T
Eldre és Hitra forgas 65 Y aind 0 X
0 4él mentésének bedllitasa 1 lgen
| engedélyezve | |
9 Eldre és Hatra forgas engedélye- 1 Elére forgas tiltisa 0 X 0 Maximum/minimum frekvencia
2658 & Eeh-le Kptetds makadésének referencia
2| Hitra forgas tiltdsa O lcstiass | g Novelés vagy csokkentés a 0 *
’ 8 frekvencialépess alapjén (Ad67)
0 Nem 2 Vegyes mdkodés 0 és 1
10 Inditas tapfesziltség bekapcsold- 0 (o] Fel-Le léptetés frekvencialé o
sakor 1 Igen 67 ::a AL P 0.00 - Maximum frekvencia [z) 000 |X
12 DC fékezési id6 inditaskor | 0.0-60.0 [mp) 00 x| | 79 |0Bmakodésifeszlitség 300-400 [V] 390 | X
13 DC fékezés mértéke inditdskor 0-200 [%) 50 X
E K \ ; -
14" ""e"e;eig:g':';;de'e zE 0.00-60.00 [mp] 000 X | 1)Meglelenik, ha AdO8 értéke 1.
15% DC fékezési idd 0.0-60.0 [mp) 10 X | 2)Megjelenik, ha Ad24 értéke 1.
16" DC fékezés mértéke | 0-200 [%] 50 X 3) Megjelenik, ha Ad27 értéke 2.
Vo DC fékezési frekvencia Start frequencia-60,00 [Hz] 5.00 X 4) Megjelenik, ha OU31 vagy OU32 értéke 19
f -
20 Frekvencia Sl ':::f:r(\?sa m:lxlmum 5.00 X 5) Megjelenik, ha Ad6S értéke 1.
21 Dwell time 0.0-10.0 [mp] 0.0 X * A paraméter értékének valtoztatasa uzem kozben.
. o 0 Nem
24 Frekvencia also/felsé hatar |- 0 X - - .
|1 Igen [ Vezérlé funkciék csoportja : Cn |
Start frekvendia-frekvend o - e p -
257 Frekvencia alsé hatar A l':x ] U 050 X Kijels Paraméter neve Beallitasi tartomany Gyari érték | *
267 Frekvencia felss hatdr L Ma""l":z']" frelkvencla | cho0 | x 0 Ugré kéd 074 s o
Vivéfrekvencia bedllitas
27 Frekvencia ugrds 1°] em o |x 4 {mikidési zaj besllitisa) 1.0-15.0 [kHz) 30 |0
|1 Igen BIT 0000-1111
. . g g Start frekvencia-Frekvencia Sebesség keresés normil gyorsi-
1 1 .
28 Frekvencia ugras also hatar 1 ugrds felss hatar (Hz) 10.00 viskor
297 Frekvencia ugrds fels6 hatér 1 Fvckve.ncm ugras alw-.hatar 1- 15.00 1 Scbrsw‘g .k.crnc's hiba utani
| maximum frekvencia [Hz] 71 Sebesség keresés bedllitdsa djraindulaskor 0 X
fr F i 2 :
30" Frekvencia ugrés alsé hatar 2 = p ekvet:cna .relwencla 20.00 -1-- Sebgsseg Ifereses ?lllart-atnv\
ugras felsd hatar 2 [Hz] aramklimaradas utan
X . .
9 - , . , Frekvencia ugrds alsé hatéar 2- . Sebesség keresés azonnali
31 Frekvencia ugrds felsd hatdr 2 maximum frekvencia [Hz) .00 1 indulaskor (Ad10)
Start frek -Frek: i
32Y | Frekvencia ugrds alsé hatsr 3 ;r ;:fetg(r:: w'f;['fi:]c ® | 3000 72 | Sebességkeresés sram, szint 80-200 (%] 100 |0
F i s alsé .
33 | Frekvencia ugrés felsé hatér 3 '::;:L’:f::;;:::“l:? 35.00 73 | Sebesség keresés P tényezs 0-9999 500 |0
74 Sebesség keresés | tényezd 0-9999 1000 (o]



LSLV-M100 lizembe helyezési utmutato

[
[ Bemeneti funkciécsoport : In ]
Gyarl Gyarl
Kijelzé Paraméter neve Bedllitdsl tartomany érték Kijelzd Paraméter neve Bedllitasl tartomany érték
0 Ugroé kod 0-90 65 0 70 PNP/NPN vilaszto o PNP
7 1d6 konstans of V1 bemenet sz(rd 0-9999 10 (¢] kapcsold | 1 NPN
. . Multifunkcios bemene-
8 V1 Minimum bemeneti fesziiltség 0.00-V1 Maximum bemeneti | 0 | g 85 | titermingl szrésiidé 115
fesziiltség [V]
| konstans
fi > fe-
9 V1 minimum bemeneti feszultségnek megfe 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] 0.00 o p5-p1
leld frekvencia
Mini . i feszilt- Itif ios be -
10 V1 Maximum bemeneti fesziltség V1 Minimum bemeneti feszdit- | o0, | g7 Riunkeios hemene-| A kantaktus (NO) 00000
ség - 10.00 [V] ti logika kivalasztasa
v i t fesziltségnek -
11 I maximum bem_ene eszlitségnek meg 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] | 60.00 1 B kontaktus {NC)
feleld frekvencia
7 1dé konstans of VO bemeneti s20rd | 0-9999 | 10 BIT2 | BIT1 BITO
38 VO Minimum bemenet feszultség 0:00-vo Maxlm'um bemenet 0.00 - - P3 P2 P1
| feszlltség [V]
in . i fesziltsé fe-
39 [VOminimum bemeneti feszlltségnek megfe-| o oy \1osinim frekvencia (H2) | 000 |0 J P1- P3 Alap I/O esetén
lelé frekvencia Digitdlis bemenetek
‘ VO Minimum bemeneti feszult- ‘ L statusza
40 VO Maximum bemeneti feszultség 5.00 (o] 8IT4  BIT3 | BIT2 | BITT  BITO
ség - 5.00 [V]
Vo i b 1 fesaiit: K -
41 maximum bemeneti feszlitsegnek Meg- | o o Maximum frekvencia (Hz) | 60.00 PS Pa | P3| P2  P1
feleld frekvencia
52'! | bemeneti s20rd Ime constant 0-9999 10 P1 - P5 Kiterjesztett I/O esetén
53! | minimum bemeneti current 0.00 =1 maximum bemenet 4.00
| current [mA)
) I g i556 - -
54" minkmurm bemenet! SrAmEREREURR IR 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] 0.00 (¢] 1) Csak a kiterjesztett 1/O tipusnal.
feleld frekvencia
ss! | maximum bemeneti current mmumur;:eo;nle;:l; current 2000 O 2) Nem allitson két vagy tébb bemenetet azonos funkciora.
) | maximum bemeneti aramerdsségnek o - .
] . .
56 megfeleld frekvencia 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] | 60.00 3) A gyan érték megjelenése a kijelzbén: it
57! V bemeneti s20ird Idd konstans 0-9999 10 * A paraméter értékének valtoztatasa izem kdzben.
; 0.00 - V Max be t
sg'! V minimum bemeneti fesziiltség a:‘umum T 0.00 (o]
feszdltség [V)
) V minimum bemenet fesziltségnek megfe- - o o2 2as . s 2L 2Ll 8L
59"l . T ef 0.00 - Maximum frekvencia [Hz) | 0.00 O Digitalis bemeneti funkciok tablazata (P1—P5)
lelé frekvencia
1 V minimum bemenet feszatsé
60°! V maximum bemeneti fesziltség e -10.00 [V] s 1000 © 0 Elore forgas parancs (FX)
u v i fesziiltségnek N , ,
61" maxmum beme.nen eszu.tsegne R 0.00 - Maximum frekvencia [Hz] | 6000 ©O 1 Hatra forgds parancs (RX)
lelé frekvencia
65°! Multifunkcids bemenet P1 funkcié bedllitas | 0 2 Vészstop (hiba)
66" Multifunkcids bemenet P2 funkcié bedllitds Digttdlis bemenet! funkeldk 1 3 Hiba nullazas (RESET)
67" Multifunkciés bemenet P3 funkcié bedllitas | & l n ) o 2 X 4 Jog mikadés parancs(JOG)
68" | Multifunkciés bemenet P4 funkcié bedllitis | tblzatban részietezve. 3 5 Tobb lépcsds sebesség - alacsony
63" | Multifunkcids bemenet P5 funkcié bedllitas 4 6 Tobb lépests sebesség - kdzépsd
7 Tobb lépcsds sebesség - felsd
8 Tobb lépcsds Gyors./Lass. - alacsony
9 Tobb lépcssis Gyors./Lass. - kdzépsd
10 Tébb lépesds Gyors. flass, - felsé
11 DC fékezés leallas kozben
12 2. motor kivalasztdsa
13 -Foglalt-
14 -Foglalt-
15 Frekvencia novelés parancs (FEL)
Fel-le léptetés
16 Frekvencia csokkentés parancs (LE)
17 3-vezetékes miikodés
18 Kilsd hiba bemenet: A terminal (EtA)
19 Kilst hiba bemenet: B terminal (Et8)
20 -Foglalt-
21 Atmenet PID-r6l normil vezériésre
22 2. Forras beillitasa
23 Fix analég parancs frekvencia
24 Gyorsitas/Lassitas Stop parancs
25 Mentett Fel-Le frekvencia visszadllitisa
26 Jog Elére forgas parancs (JOG-FX)
27 Jog Hatra forgds parancs (JOG-RX)
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LSLV-M100 lizembe helyezési utmutato

s funkciécsoport : CM |

Kijelzs Paraméter neve Beallitési tartomany Gyariérték | * | Kijel2é Paraméter neve a“"':‘""y“m' Gyari érték | *
0o | Ugré kéd 0-58 ) 0 | Ugrokéd 0-58 [ 3 ]
’ —p p Frek favaltd
Paraméter beillitas 10 [V] esetén 1 e WTSQW © 1-250 1
. — ! }
0 Bmrit frwi Maximum frekvencia (Frii) .., 0 ModbusRTU
vencia | 2 Kommunikicios 0 X
itd fi 5 tokoll
1 Analdg kimenet bedlitdsa 1 | Kimeneti dram 150{‘{6] Vagy a rekvencn.avélto 0 [o} protoko 1 LS BUS
névleges dramerdssége
K -
g | Kimenetife AC 282V 0 1,200 bps)
szlltség
| | 3 | DCfesziltség DC 410V [ 1 2,400 [bps] |
2 | Analdg kimenen szint bedllitds | 10-200 [%) ‘ 100 (¢] 3 Kor::wb::;k:dos 2 4,800 [bps] | 3 o
bit 000-111 £ 3 9,600 [bps]
1| Alacsony fesziltség esetén 4 19,200 [bps)
30 Hiba kimenet beallitas -1- | Alacsony fesziltségtdl eltérd hiba esetén 10 (o] S 38,400 [bps)
1— Ha hibat kovetden az automatikus Gjrainditasok 0 Paritas: Nincs,
elérik a (Pr0%)-ben beillitott értéket Stop Bit: 1
Paritas: Nincs
0 FDT-1 1 ‘
4 Paros/Stop bit Stop Bit:2 | o °
P S bedllitas 2 Paritas: Paros,
Stop Bit: 1
Paritas: Parat-
&8 i ® lan, Stop Bit: 1 |
Ki kacio
3 £DT-4 g | NOMMUMKICOS T 5100 ims) 5 0
idé
a FDT-5 31 sl Cim 0DDA
' regisztracio 1
Olvasasi Ci
5 Talterhelés {OL) 32 vasastem 000E
regisztracio 2
Olvasasi Cim AGFE o
6 Frekvenciavaltd tdlterhelés (10L) 33 . 000F
| regisztracio 3
S Olvasasi Cim
7 Motor dtesés {STALL) 34 e ebndadd 0000
regisztracio 4
8 Tolfesziltség (Ovt) 35 Olvasasi Cim 0000
| regisztracio 5
— Olvasasi Gi
9 Alacsony fesziltség (Lvt) 36 \f‘“m,l ."m 0000
e . - regisztracio 6
31 Multifunkcios relé kimenet I 1 17 (o] 1 Olvas3si Cim 0000-A4FF I o]
10 Téimelegedés (Oht) 37 . 0000
| | regisztracio 7
1 Vezériel kiesés 38 Olvasdsi Cim 0000
| | regisatricio 8
fraei C1 i
12 Mikodés g1 | IrasiCim regiszt 0005
| racio 1
13 Stop 52 Irdsi Clm reglszl- 0006
| | racio 2
. ) irdsi Ci -
14 Allandd sebesség 53 s Cl‘m .reglszt 0000
racio 3
Irés Ci e
15 Sebesség keresés sql (ANt 0000
racio 4
‘ irdsi Cim regiszt O000-AarE ©
16 Készenlét 55 ol 0000
racio 5
ird -
17 Hiba kimenet sg | risiCim reglszt 0000
| racio 6
frasi Ci iszt-
18 Rendellenes h{téventlitor riasztas 57 st CI,m .reglm 0000
racio 7
ird -
19 Fékezés jel besllitas 5g | rasiCim regiszt 0000
| | | racio 8
32 Multfunkciés kimenet 2 Ugyanaz, mint OU31 17 (¢]
BIT1 | BITO * Csak a kiterjesztett 1/O tipusnal.
41 Digitalis kimenet statusz Relé I . 0 o . - " .
) elé2 / Qpen collector Relél * A paraméter értékének valtoztatasa uzem kozben.
kimenet
Ql, Relél
52 Multifunkcids k.ll’fﬂ.“nl‘l/ll‘h‘ kime o A kontaktus (NO) oo X
neti logika
1 B kontaktus (NC)
57 Frekvencia detektalis 30.00 0
0.00-Maximum frekvencia [Hz)  EE—
58 Frekvencia sav detektalas 10.00 (o]
1) A gyan érték megjelenése a kijelzdn: [N

* A paraméter értékének valtoztatasa lizem kdzben
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LSLV-M100

[ Alkalmazas funkciocsoport : AP |

uzembe helyezési utmutato

Imi funkciocsoport : Pr )

Gyéri Gydri
Kijelzé Paraméter neve Bedllitasi tartomany e.-ym‘ * Kijelzo Paraméter neve Bedllitasi tartomdny érv‘ &k
0 Ugr6 kod 0-71 20 o | o Ugrd k6d 0-96 | a0 |
. 0 Ni " s 0 Ni
1 PID vezérlés o 0 X 5 Kimenet faziskiesés védelem em 0
1 Igen | 1 Igen
" _ 0 Frekvencia [Hz) - . 0 Nem
02" |PID vezérlés egysége 1 Szazalék (%) 0 X ‘ 8 Hiba nullazas utdn Ujraindulas ‘ 1 Igen 0
Frekvencia kijelzés . ane dhd ¢ . .
AP hiba .
. o :r::ékc; tartominya: 0.00- 9 Automatikus u1ramd|mcs:k szdma hibit kovetd 0-10 [alkalom] 0
18" :a':;:f::v" s | 400.00 [Hz)
Ha AP 2 Szdzalék kijelzés tarto- . s
értéke 1 manya: 0.0-100.0 [%) 10 Automatikus Gjrainditas késleltetése 0.0-60.0 [mp] 1.0
Ha AP 2 0.00-Maximum 0 Mikadés folytatdsa az utolsd
) ) értéke 0 frekvencia [Hz) frekvencian
CR PID ref 000 O f {
relerencia a 1 rekvencia parancs forrds elvesztése esetén zabadkifutds (kimenet lekapcsold-
- Ha AP 2 2 | Frekv forrds elv : 6 Szabadkifutas (ki lek ola-| 0
. 0.00-100.0 [%)] 1
ertéke 1 5a)
0 Kijelzd 1 2 Lassitds megalldsig |
1 Kijelz6 2 13 Frekvencia parancs forrds hiba késleltetés 0.1-120.0 [mp] 1.0
20" PID referencia 2 V1:0-10 [V) 0 X | Uzemen kiviil |
forrisa 3 12(1): 0-20 [mA] * 15 |Frekvencia parancs forras hiba késleltetés alatt| 1 Uzemelés a bedllitott érték felével |0
4 (vy:o10(v) Y | 2 Uzemelés a bedllitott érték alatt | |
5 RS-485 kommunikicié * | 18" Tulterhelés figyelmeztetés 30-150 [%) | 150 |
0 12(1): 0-20 [mA] * 19 Tulterhelés figyelmeztetés késleltetése 0.0-30.0 [mp] 10.0
PID visszacsatold 1 12{v): 0-10(V] Gl | 0 Nincs esemény
21 = ) * * 2 X 20 Talterhelés esetén Frekvenciavalto kimenetének 1
forrisa 2 V1:0-10 [V] 1 lekapesolisa
3 RS-485 kommunikdcid * | | [27 Talterhelés hiba szint 30-200 [) | 180 |0
y |PID trip P té - - g -
22 |7 I B TIEYE 0.0-999.9 (%] 3000/ 0| | 22° Tiilterhelés hiba késleltetése 0.0-60.0 [mp] 60.0
23" | PID vezérid integral 0.10-32.00 [mp)] 100 © 0 Nem
1dé (1 tényezd) | N2
PID vezérld differen = ETH beacas 0
1 y .
24 cidl idd (D tényezd) QOO 30.00 [mp] 0.00 A ] ‘ 1 Igen ‘
. \Altalanos motor, a hiitdventilitor a
" . | :
28" | PID vezériési méd 5 | s 15 0 X a1’ Motor hdtésének tipusa 0 motor tengelyén | 0
1 Process PID vezérlés L1 | 1 A motor kiilsé hitéssel rendelkezik|
3 | PID kimenet fels§ |PID kimenet alsé hatdr frekvencia 3 . 4 Electronic thermal continuous operation level-
! . - . 4 T |
= hatdr frekvencia -maximum frekvencia [Hz] 60.00 | 0 | | 2 Uimelegedés védeiml 2int {1 perc) | 2000%] | 150 |
m PID kimenet alsé Start frekvencia-PID kimenet 4o | Tulmelegedés elleni védelem (folyamatos : I -
) ) Tultemel
30 hatir frekvencia felsd hatar frekvencia [Hz) 050 |0 | ‘43 mikodés) | 50-Tihemelegedés védelmi szint {1 perc) [X] | 0 |
37" |Alvds késleltetési idd 0.0-2000.0 [mp] 60.0 X BIT 000-111
38" Alvo frekvencia 0.00-Maximum frekvencia [Hz] | 0.00 O | 50 e o 1 Gyorsitaskor 0
39" | Ebredeési szint 0.0-100.0 [%] 350 0| -1- Allandd sebességen
0 Nincs hasznalatban 1-- Lassitaskor
1 vi{0-10 [V]?' Eenet 52 Atesés védelem szintje 30-200 [%]) 30-200 (%] 150
. draw mkodés | |
2 VO(0-5 [V]) bemenet Nem
70 |Draw mikadési mad | draw mikadés 0 X 537! Fesziltség limit dtesés védelemn alkalmazisa- | 0
3 12(0-20 [mA]) bemenet kor lassitasndl 1 Izen
draw miikodés ¢
a 12(V}) (0-10 [V]) bemenet o Fékezd ellenallis hasznilata hatir-
d (kadé o Ty . P ériek nélkiil
LI MUROCes | 65 Fékezd ellendllds figyelmeztetés hatarérték Fékezd elle:a'rllca's rl':sz:a'lata a Pré6| 1
71 Draw szazalék 0.0-100.0 [%] 00 O 1 -nak megfelelden
66" Fékezd ellendllds figyelmeztetés szint 0-30 [%) 10
1) Megjelenik, ha APO1 értéke 1. s s . . 0 Folyamatos mikodés
. Miik | h t e
2) Csak a kiterjesztett 1/O tipusnal jelenik meg. | - e e 1 Ledllitas !
* A paraméter értékének valtoztatasa izem kizben. g0 ™4 ToREdeamkirt hiba védel 0 Ne hasznilja az ROT funkciot
s T T 1 Hasznalja az ROT funkciot
91 Hiba naplo 1
92 Hiba naplo 2
93 Hiba naplé 3 Utolsd 5 hiba leirdsa és tipusa nOn
94 Hiba naplé 4
95 Hiba naplé 5
0 Hibanapld megtartasa
9 Hiba napld wrlés pié meg 0
Hibanaplé torlése

1) Multifunkcios kimenet.
3) Megjelenik, ha Pr40 értéke 1,

2) Megjelenik, ha Pr20 értéke 1,

4) A paraméter értéke nem allithaté 150%-ra vagy ennél magasabb értékre.

5) Megjelenik, ha Pr50 értéke 1 vagy 2 6) Megjelenik, ha Pré5 értéke 1.

7) PrBO stiatusza: ROT hasznalatban: BNinu hasxn;’nlaxbun:i Alapénclmczeﬂ:u

8) Pr80 funkcio 0,4 és 2,2 kW teljesitménytartomanyba esé frekvenciavaltoknal hasznalhato.

9) ROT funkcidnal hiba léphet fel, ha alacsony fesz, Hiba utdn 1 masodpercen belUl visszakapcsoljuk a tapfeszuit-
séget.
* A paraméter értékének valtoztatdsa tzem kdzben.
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[ 2. motor paraméter csoport : M2 |

LSLV-M100 lizembe helyezési utmutato

wédelern (folyamatos mikodés)

{1 pere) (%)

1) A beallitasi tartomany viltozhat a bADE paraméter értékeétdl fiiggden,

* A paraméter értékének valtoztatasa izem kdzben.

Kijelzé Paraméter neve Bedllitasi tartomany S:‘: -]
0 Ugré kod 0-30 12 0
4 2. motor rsitasi idd 5.0 (o]

otorevorsmas 0.0-6000.0 [mp]"
5 2. motor lassitasi id6 100 ©
7 2. motor bazis frekvencia J0,00-Ma.xlmum 6000 X
| frekvencia [Hz] |
12 2. motor névleges dramerdssége 0.1-100.0 [A] - X
0 Unearis
1 Négyzetesen csdk-
25 2. motor V/F gorbe kend 0 X
Felhasznalol v/f
| gorbe |
26 2. motor nyomaték navelés Elére 40 X
0.0-15.0 [%)
27 2. motor nyomtaék novelés Hatra 40 X
28 2. motor atesés védelmi szint 30-150 [%) 150
2. motor Tulmelegedés
29 2. motor Tulmelegedés elleni elleni védelem 150 o
védelern (1 perc) (folyamatos mikadés)-
200{%)
50-2. motor Tulmele-
. Tulmele ¢s elleni
30 2. motor Tulmelegedés eleni gedés elleni védelem 100 (o]

Kijelzé Paraméter neve Bedllitasi tartomany S;:: -]
0 Ugré kéd 0-95 | 1 0
Kijelzett érték tipfesziltség bekapesolasakor
0 Frekvencia
1 Gyorsitasi idd
2 Lassitasi idd
3 Parancs forrds
4 Frekvencia parancs forrds
5 Motor valasztés
6 Névleges motor dramerdsség
7 Bazis frekvencia
8 Maximalis frekvencia
1 Alapértelmezett kijelzés halozatra 0 o
kapcsolast kovetden 9 Kimeneti fesziltség
10 Nyomatéknovelés Elére
11 Nyomaték novelés Hatra
12 Kimeneti dramerdsség
13 Motor fordulatszam (RPM)
14 DC feszultség
Felhasznaloi erték (kod, dr81
15 h—p
beallitas)
16
17 Rejtett csoportok megjelenitése
0 Alap I/O
2 10 Tipus - -
1 Kiterjesztett 1/O
79 Szoftver verzié Frekvenciavalté szoftver verzidszama - -
0 Nincs visszadllitas
1 Minden csoport visszadllitasa
2 Mkodési csoport visszadllitasa
3 Vezérld (dr) csoport visszadllitasa
a Alap funkciécsoport (bA) visszadlli-
tasa
s Kiterjesztett funkcidesoport (Ad)
visszadllitasa
6 Initialize control function (Cn)
| visszadllitasa
93 Praméterek visszadllitasa gyarl Bemeneti csoport (In) visszadllita-
S 7 0 X
értékre <a
8 Kimeneti csoport (OU) visszaallita-
Sa
9 Kommunikacios csoport (CM)
visszadllitasa
10 Alkalmazis csoport (AP) visszaalli-
tasa
1 Védelmi csoport (Pr) visszaallitasa
12 2. motor paramétercsoport (M2)
| visszadllitasa
13 Konfiguracios csoport (CF) vissza-
allitasa
94 Jelszo bedllitasa 0000-FFFF 0 0
UL
I Paraméterek feloldasa
95 Paraméterek zérolisa (Felold) u o
L (Zarol) Paraméterek 2aroldsa

* A paraméter értékének valtortatasa Gzem kozben.
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LSLV-M100 lizembe helyezési utmutatoé

Hibaelharitas

Ez a fejezet bemutatja, hogyan kezeljik azokat a problémakat, amikor a frekvenciavaltd biztonsagi funkcidi, hibajelzései, figyelmez-
tetd jelzései vagy hibai eléfordulnak. Amennyiben a frekvenciavalté nem mikodik az elvarasoknak megfelelGen, miutan a kovette
a javasolt hibakezelési |épéseket, kérjik Iépjen kapcsolatba az LSIS vevdszolgalati kdzponttal.

Hibajelek

Amikor a frekvenciavalté hibat észlel, leallitja a miikodést (hibajelek), vagy figyelmeztetd jelzést kild ki. Amikor a hibajel, vagy a
figyelmeztetés megtorténik, a kijelzé megjeleniti az informaciot. A felhasznalé a Pr91-95-6n leolvashatja a figyelmeztetés lizenetét.
Amennyiben ketténél tobb hibajel fordul el hozzavetblegesen ugyan-abban az idében, a kijelzé (alap kijelzé 7 szegmensi billen-
tylizettel) a magasabb prioritasu hibat fogja megjeleniteni. A hibajelek a kovetkezdk szerint kategorizalhatdak:

« Level: A hiba kijavitasakor, a hibajel, vagy a figyelmeztetés eltlinik, és a hiba nem lesz elmentve a hibajegyzékbe.
 Latch: Amikor a hiba ki lett javitva és az Gjrainditott bemenet jelzést adott, a hibajel, vagy a figyelmeztetés eltlinik.

 Fatal: Amikor a hiba ki lett javitva, de a hibajel, vagy a figyelmeztetési jelzés csak akkor tdnik el, amikor a felhasznalé kikapcsolja
a frekvenciavaltot, var, amig a toltésjelzé lampa kialszik, majd ismét bekapcsolja a frekvenciavaltot. Ha a frekvenciavalto az Gjboli
bekapcsolas utén tovabbra is a hiba dllapotaban van, lépjen kapcsolatba a széllitéval, vagy az LS Electric vevészolgélati kozponttal.

Hibakédok magyarazata

A kimeneti daramerdsséghez és a bemeneti fesziltséghez, valamint abnormalis belsé aramkori mikodéshez és kilsé jelekhez tarto-
20 védelmi funkciok.

Kijelzés Elem Tipus Részletes leiras Kijelzés Elem Tipus Részletes leiras
Megjelenik, amikor a motor tulterhe- . OHt . Megjglgn-k, ar.nlk.or a frekvenciavaltd hdws-
Iési hibajel aktivalodik, és az aktudlis (Talmelegedé Latch borda)ar'\ak hOm.erseklete meghaladja a
- oLt terhelés tallépi a beallitott szintet. 3) ! { meghatdrozott értéket. _ A
wLk (Titterhelés) | " | Akkor lép mikodésbe, amikor a Pr20 : : ntc Megjelenik, amikor hibit észlel a kapuaram-
olyan értékre van beallitva, ami nem [ ﬂtl’.-] (Nyitott NTC) Latch koras bipolaris tranzisztor {IGBT) hémérsék-
o, | let szenzora.
FAN
on Megjelenik, amikor a frekvenciavaité FR ,-,] wr:r;:iya:rv Latch | Hdtdventilitor hiba esetén jelenik meg. *
E] . (Tl mfga's St kufnenen a"ramen?sséige tiképla p ~ Megjelenik, amikor a tobbfunkcids digitalis
aramerdsség) névieges aramerdsségnek 200%-at. bemenetek funkcidja EtA, vagy EtB-re van
| allitva, és ez a bemenet jelet kap (NPN vagy
Owvt Megjelenik, amikor a belsd OC dram- PNP).
(T4l magas Latch kori feszultsége tullépi a meghataro- EtA Etb * EtA akkor jelenik meg, amikor az EtA
feszllitség) zott értéket. (Kl Ihibajcl Latch funkcidra bedllitott digitalis bemenet és a
4 AB) CM (NPN) vagy a P24 (PNP) sorkapcsok
Lvt Megijelenik, amikor a belsd DC dram- [T&b] ’ rovidre vannak zarva.
[ Luk ] (Alacsony Level kér fesziltsége alacsonyabb, mint a * Et8 akkor jelenik meg, .amckor a Et8.
fesziltség) meghatarozott érték. funkcidra beallitott digitélis bemenet és a
CM (NPN) vagy a P24 [PNP) sorkapcsok
Megielenik, amikor foidelési hibajel rovidre vannak zarva. :
jelentkezik a frekvenciaviité kimeneti - com ' Akkor jelenik meg, amikor a kommur!ikacld'
oldaldn, és ez okozza azt, hogy az (Kgmmumkac Latch tobb, mint 500 ms-ig megszakad a F& DSP és
[ OFEE GFt Latch aramerdsség meghaladja a meghata- i6s hibajel) | az10 QU k.ozott, - —
(Fold hibajel) rozott értéket. A meghatérozott rték Akkor jelenik meg, amikor a frekvenciavaltd
valtozhat a frekvenciavaltd kapacitas- kimeneti sramerdssége leesik az Add1-en
14 ¢ beallitott érték ald, mikdzben a kilsé fékjel-
édl flggben. ﬂbt' . Latch 265 mikadés a wbbfunkcids sorkapocs
gedllitott iddkorlat utan jelenik meg, funkcié bedllitasain alapult. Allitsa be az
amennyiben a motor mikodése egy OU31, vagy OU32-t 19-re (Fékjel bedllitds).
EtH megadott karakterisztikanak felel 1) A'rOt" hibajel csak a 0.4-2.2 kW-0s madelleknél fordul eld,
[ Et H (E- Latch meg, exzel megakadilyozva a motor 2) Meg van a lehetdsége a ROT hibajel eléforduldsdnak akkor, amikor az LVT hibajel kovet-
Hamérséklet) wilmelegedését. Aktiv, ha Prd0 nem keztében a frekvenciavdlté kikapcsol, de ezutdn lett a frekvenciavdltd 1 masodpercen beldl
o. Ujra bekapcsolva.
3) A h(td ventildtor hibajel eldfordulhat tulterhelés miatt is, vagy amikor a kapcsolddasi
0PO I.feg}elennk, arpennvnbenra frelfv'evxla- pontoknal megszakadnak, vagy valamelyik komponens meghibasodik, Amikor ezek a prob-
,.,P ) (Nyitott Latch valté kimenetén 1 vagy tot{b fazis lémak megoldadnak, a ventilitor hibajel térlédik, és a ventilitor folytatja a megszokott
uru ) o nyitott dllapotban van, Aktiv, ha Pr0S mikodését,
kimeneti fazis) e sat
1. bitje "1".
1oL Frekvenciavaltd tdlterhelés elleni
] 8,’_ (Frekvenciaval Latch védelme. Engedélyezett tlterhelés:
to OLT) maximum 150% 1 percig.
Megjelenik, ha a frekvenciavalto
r 3 = rOt Fatal bemeneti teljesitménye instabil. Tolté

aramkor hibas, "7
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Hiba elharitasa

LSLV-M100 lizembe helyezési utmutatoé

Amikor hibajel, vagy figyelmeztetés torténik a védelmi funkcioknak kdszonhetéen, ellendrizze a kovetkez6 tablazatot a lehetséges
okok és megoldasok megtaldldsahoz.

Elem Hiba oka Hiba elharitasa
Bizonyosodjon meg arrol,
A terhelés nagyobb, mint a motor hogy a "‘40'?"'.“ "
névieges kapacitdsa. lrekvcncm\{all.onn'k megfe-
oLt leldek a teljesitmény
(Talterhelés) értékei.
A besllitott érték a talterhelés hibajel | ETElie 3 bedllitott értéket
szintnél {Pr21) sokkal alacsonyabb. S BSkaThatis ihaje! aint-
nél magasabbra.
A gyorsitasi/lassitasi idé tal rovid, Novelje a gyorsitdsi/
osszehasonlitva a terhelési tehetet- lassitas] iddt
lenséggel (bA16). .
A frekvenciavalto terhelése nagyobb, Coordljen hek\frncmvallbl
mint a névleges kapacitas. o
oct gyobb a kapacitasa.
(Tal magas Mikadtesse a frekvencia-
dramerbesia) A frekvenciavdltd kimenete aktiv véltét, miutdn a motor
volt, amig a motor tétlen volt L
! sebességkeresés funkciot
|_{En71).
A motor mechanikus féke tdl gyorsan | Ellendrizze a mechanikus
| fog. | féket.
A lassitasi idd tdl rovid, dsszehason-
litva a terhelési tehetetlenséggel Novelje a gyorsitasi idét.
(bA16).
- Ovt Generativ terhelés jelentkezik a | Haszndlja a fékezd egysé-
e —— frekvenciavaltd kimenetén, et
feszilitség) rekvenciaval ; get.
Nézze meg, hogy a beme-
A bemenet fesziltség tal magas. neti fesziiltség meghaladja-
e amegadott értéket.
Nézze meg, hogy a beme-
net fesziiltség a megadott
i érték alatt van-e. Hangolja
A bemenet feszlltség tal alacsony. 2bA19 (Frekvenciavaits
bemeneti feszultség)
vt érteket megfeleldre.
(Alacsony t
fesziliftség) Aterhelés nagyt?bb, mint a villamos-
energla-kapacitds, ami a rendszerhez Novelje a villamosenergia-
van kotve (hegesztd, kozvetlen kapacitast.
kapcsolatd motor stb.) |
A magnes kapcsoldhoz kapcsolt Cserélje a magnes kapcso-
aramforrasban hibas a csatlakozas | lot.
GFt A frekvenciavaltd kimeneti vezetéke- Ellendrizze a kimenen
(Foldelési iben foldzarlat tortént. | kibelezést.
hiba) A motor szigetelése sérult. Cserélje a motort.
Csokkentse a terhelést,
A motor tdimelegedert. vagy a mdkodési frekvenci-
ajar
A frekvenciavalto terhelése nagyobb, Cer€lea hckvenc.lavallbl
EtH mint a névleges kapacitds olyan modellre aminek
(E-hSmérs.) i nagyobb a kapacitdsa.
Cserélje kia motort olyan
A frekvenciavadltdt kis sebességgel madelire, amely extra
azemeltették hosszabb ideig. teljesitménnyel latja el a
|_hatévenulatort.
0PO A kimenet! oldalon lévd mégneses ::;"g:éteair::::; &
kapcsolonal csatlakozasi hiba 1ép fel.
(Kimeneti | oldalon.
fazis nyitva) A kirneneti kibelezds hibss. El'lenom'xr a kimeneti
kabelezést.
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Elem Hiba oka Hiba elharitasa
p s 2 § .
A terhelés magasabb, mint a C?er'ebe a motort s a frekvencia
1oL motor névleges kapacitisa valtot olyan modellekre, amelyek-
(Frekvenciav a3 kapacitasa. nek nagyobb a kapacitasa.
alté OLT) A nyomatéknavelés szintje il Csokkentse a nyomatéknavelés
magas. szintjét,
Probléma van a hdtési rendszer- Ellendrizze; hogy egy 'fkgl?n !‘arvav
rel akadilyozza-e a levegd bejutasit,
' kimenetét vagy a szelldztetését,
ot A frekvenciaviltd hits ventils
(Talmelegedé r‘e vcncl.fv.l to hat vt.:nh ato- . )
5) ra tdl hosszd ideig lett makdd- Cserélje ki a hdtd venuldtort.
tetve.
A komyezets hdmérséklet tul Tartsa a kornyezeti h6mérsékletet
magas. S0°C alatt.
A kornyezeti hamérséklet tal Tartsa a kornyezeti homérsékletet
alacsony. -10°C felett.
. ntC Lépjen kapcsolatba a viszonteladoé-
(Nyitott NTC) | propiéma van a belsd homérsék- vl
let érzékeldvel, vagy az LSIS veviszolgalat koz-
| ponttal.
Egy idegen targy vagy por aka- Tavolitsa el az idegen objektumot
FAn dilyozza a ventilator levegd aventlator levegd bemenet vagy
(Ventilator dramoltatasat. kimeneti nyilasatol.
hibajel)
A hitd ventilator cserére szorul, Cserélje ki a hiito ventilatort,
Kapcsolja ki a frekvenciavaltot,
A bemeneti dramellatas nem majd kapcsolja vissza. Ha a problé-
rot stabil, vagy a kezdeti wltési ma még mindig fent all, ne hasz-
(Nyitott relé aramkor hibajel kovetkezik be, nélja tovabb a frekvenciavaltot,
hibajel) amikor aram ala van helyezve a valamint lépjen kapcsolatba a

frekvenciavaltd.

viszonteladéval, vagy az LSIS
vevdszolgalati kozponttal
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Egyéb hibak elharitasa

LSLV-M100 lizembe helyezési utmutatoé

Amikor olyan hibajel, vagy figyelmeztetés merdl fel, ami a fent felsoroltaktdl eltérd, ellendrizze a kovetkezd tablazatot a lehetséges
okokért és megoldasokért.

Elem Hiba oka Hiba kikiiszobdlése
_— Allitsa meg a frekvenciavéltét a
A frekvenciavalto Uzemel P (2i s 2
(vezérlés mod). program mad valt?na‘asaert. és
| allitsa be a paramétereket,
A paraméter hozzaférés nem Ellenf}r!zz.e.a n{\egfe!elt.j ;?araméter
- hozzaférési szintet és allitsa be a
Nem lehet megfeleld, N
besllitani a { perametart
Ellendrizze a jelszot, kapcsolja ki a
paraméte- N . " o Zop 2o A8
reket. A jelszo nem megfeleld. paraméter korlatozast és allitsa
| be a paramétert
Ellendrizze a tapelldtas bemene-
Ny . tét az alacsony feszultség kikusz-
Alacsony fesziltség észlelése. | pslesahes, s allitsa be a para-
| métert,
A frekvencia parancs forras Ellendrizze a frekvencia parancs
bedllitisa nem megfeleld, forras beallitasat,
A mdkodtetési parancs forras Ellendrizze a mikodtetési parancs
beallitisa nem megfeleld, forras beallitasat,
Az R/S/T sorkapocs nem kap a Ellendrizze a sorkapocs R/S/T és
tapegységtdl dramot. U/V/W kapcsolatait.
Atoltés lampa ki van kapcsolva. Kapcsolja be a frekvenciavaltot
A mikodési parancs kivan Kapcsolja be a mikodtetési pa-
kapcsolva. rancsot (RUN).
Amotor le AR TETa Oldja fel a Tnfno.rt, vagy csokkent-
se a terhelési szintet,
A terhelés tal nagy. Mikodtesse a motort fuggetieniil,
A bemenet a vészleallitasi . . p BT o
o2 Inicializdlja a vészleallitasi jelzést,
jelzés.
A kabelezése a vezéridaramkor Ellendrizze a kdbelezését a vezér-
Amotor sorkapocsnak nem megfeleld, 16 aramkor sorkapocsnak.
nem forog. A bemeneti opcid a frekvefma Ellendrizze a bemenen opcidjit a
parancsnak nem megfeleld. frekvencia parancsnak.
A bemeneti feszultsége vagy az Ellendrizze a bemenen feszlltsé-
aramerdssége a frekvencia gét, vagy az dramerdsségét a
parancsnak nem megfeleld. frekvencia parancsnak.
A PNP/NPN mdd nem megfele- Ellendrizze a PNP/NPN mad
I6en lett kivalasztva. beadllitasait
Ellendrizze a frekvencia paran-
A frekvencia parancs értéke tal csot, és hogy a bemeneti érték a
alacsony. minimalis frekvencia felett van-e
(dr19).
Ellendrizze, hogy a ledllitasi dlla-
Az [STOP] billenty( meg lett pot megfeleld-e, amennyiben
nyomva. igen, folytassa a mdkodtetést a
| megszokott modon
A motor nyomatéka tul ala- Ha a hiba tovdbbra is fennall,
csony. cserélje ki a frekvenciavalton
nagyobb teljesitményd modellre.
Ellendrizze, hogy a kdbel a kime-
A motor kimeneti kibelezése net oldalon megfelelden van
A motor nem megfeleld. bekbtve a motor fazisahoz (U/V/
forgasa W),
e':::::::a Avezérldaramkor sorkapcsa
iranyaval. (elre/hétra forgasa) és a Ellendrizze az elére/hatra forgds
kezeldpanel oldalan lévs eléee/ ) R
A ) kabelezését,
hatramenen jel kozotti jelkap-
csolat helytelen.
Aforditott forgds megeldzése Téavolitsa el a forditott forgas
Ao lett kivalasztva. megeldzését.
csak az
egylk irany-
ba forog. A forditott forgasjelzést még Ellendrizze a bemenen jel hozza-
akkor sem biztositja, ha 3- rendelését a 3-vezetékes miko-
vezetékes szekvenciat valaszt déshez, és allitsa a kivantra.

Elem Hiba oka Hiba kikiiszobdlése
Csokkentse a terhelést. Novelje a
|_gyors/lass. sebesség idejét
Ellenérizze a motor paramétereit,
A terhelés tolzottan nagy. le;:ta’llltsa be a megfeleld értéke-
Cserélje a motort és a frekvencia-
valtt olyan modellre, amelynek a
| kapacitasa megfelel a terhelésnek.
A kornyezeti homérséklete Csokkentse a kdrnyezeti hémér-
amotornak tal magas. sékletét a motornak.
Olyan motort haszndljon, amely

A motor ellendll az olyan nagyobb fazistol

tulmelegedik. fazisig feszultség hullamoknak,
mint a maximalis tilfesziltség,
A fazistdl fazisig fesziltsége a Csak olyan motort haszndljon,
motomak nem ebégséges. ar'ﬂely kompanbilis a frekvencia-
| valtérel.
Csatlakoztassa az AC reaktort a
frekvenciavalté kimenetéhez
(allitsa a vivifrekvenciat (CNO4) 2
| kHz-re).
A motor ventilatora megallt, Ellendrizze a motor ventilatorat és
vagy a ventilitort akadalyozza tavolitsa el az esetleges idegentir-
valami. | Byat.

A motor | Csokkentse a terhelést.

megall gyorsi-
= wa?‘"' Lo ot Cserélje a motort és a frekvencia-
vagy amikor a A terhelés tal nagy. X
valtdt olyan modellre, amely
torhelés kapacitasa megfelel a terhelésnek
csatlakoztatva '
van hozza.
A frekvencia parancs értéke tal Allitsa be a megfeleld értéket.
alacsony.
Csokkentse a terhelést, és novelje
Aterhelés tdl nagy. a gyorsitasi idét. Ellendrizze a
| _mechanikus fék allapotat.
A gyorsitasi idé tal hossza. Valtoztasson a gyorsitasi idén.
A motor tulajdonsdgainak és a
A motor nem frekvenciavaltd paraméterének Viltoztassa a motor megfeleld
gyorsit/A egylttes értékel nem megfele- paramétereit.
gyorsitasi idé IGek
tal hossza. A gyorsuldsi idd alatt a blokk Véaltoztassa blokkolds megel&zési
megelbzési szintje alacsony. | szintjét.
A mikodés idé alatt a blokk Valtortassa blokkolas megelézési
megeldzési szintje alacsony. szintjét.
Ha a hiba tovabbra is fennall,
A kezdeti nyomaték nem elég- cserélje ki a motort és a frekven-
séges. clavaltot nagyobb teljesitményd
modellre
Aterhelésben nagy az ingado- Cﬁerél;e a motort és a frekvencia-
iy valtt olyan modellre, amelynek a
A motor | kapacitasa nagyobb.
valtozik ::'i:ﬁ- A bemeneti fesziltség valtozik, 5::::::;:" 3 bemeneti feszitséa
dés kozben. A motor sebességének valtoza- | Hangolja a kimeneti frekvenciat
sa bizonyos frekvencian torté- ugy, hogy elkerilje ezt a rezonan-
nik cia teruletet,

L AV/F minta bedllitdsa helyte- Alitsa be a Yﬁ mintat gy, hogy
forgdsa eltér a len az megfeleld legyen a motor
bedllitasoktél. ' | tulajdonsagainak.

A lassitasi idd bedllitasa tal Valtortassa a bedllitasokat igény

A motor hossau. | szerint.
lassitasi ideje Ha a motor paraméterel megfele-

til hossza, p . |Gek, akkor ez valosziniileg a
. A motor nyomatéka nem elég- . e
még Ugy is, séges. motor kapacitasanak a hibdja,
hogy a Dina- Cserélje a motort olyan modelire,
mikus Fékezd | _amelynek a kapacitisa nagyobb.
ellenillas A terhelés nagyobb, mint amit a _—
csatlakoztatva belsé nyomaték szint meghata- Canréis B feakvencheniitos orvgn
lett. roz a frekvenciavltd névieges modellre, amelynek a kapacitasa

aramerdssége alapjan

nagyobb.
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Elem

Hiba oka

Hiba kikliszobolése

A mikodte- A vivé frekvencia tul magas. Csokkentse a vivd frekvenciat,
tés problé-
maba Gtkazik N . PP
Tulzott gerjedés lépett fel a Csokkentse a nyomaték novelés
alacsony N s L ) . _
nem megfeleld V/F bedllitasok értékét a tulzott gerjedés elkera-
L - miatt alacsony sebességen léséhez
alkalmalé- sony ssegen. e ez,
soknal.
A frekvencia- Cserélje a vivd frekvenciat (Cn04)
valtd miks- a minimdlis értékre.
dése alatta
vezérlds Zajt okoz a frekvenciavaltd Helyezzen be egy milso bille-
| lasa.
egységében belsejének bekapcsoldsa sziiltség-sziirdt a frekvenciavaltd
zavar kelet- .
3 kimenetébe.
kezik, vagy
zaj kép fel.
Csatlakoztassa a frekvenciavaltot
a fold sorkapocshoz.
A frekvencia- s . Ellendrizze, hogy a foldelés
fol la b -
vilté maks- :: :’k::’; ‘:: ':E:‘:"‘:a:fs ellenillisa kevesebb, mint 1000
dés kdzben, a ’ P ' a 200V-0s frekvenciavaltdeknél,
foldzérlat aramerdsség dramlik a foldbe a Ellend e
frekvenciavalté mikodése .en.nzze - pac!t'sat a.
megszakité kbzben foldzarlat megszakitonak, és
aktivalodik. ' csatlakoztassa azokat megfelels-
en, a frekvenciavaltd névieges
dramerdsségét alapul véve.
A frekvencla- A foldzriat meeszakit me Csokkentse a vivd frekvenciat
valté miks- o .- . (Cn04).
szakitja a tapelldtast, ha az
déskozben,a | | .., 1.,/ (P A frekvenciavilto és a motor
dramerdsség dramlik a foldbe a s - .
foldzirlat ) L kozott olyan révidre hagyja a
megszakité frekvenciavilté miksdése kabel hosszit, amennyire az csak
kozben, A
aktivilodik. lehetséges.,
A motor Ellendrizze a bemeneti feszultsé-
stlyosan A fazistdl fazisig fesziiltsége a3 | get, és egyensudlyozza ki a feszult-
rezeg, és -fazisu tapellatas forrdsnak séget.
nem forog nincs kiegyensdlyozva. Ellendrizze, és tesztelje a motor
megfelelden. szigetelését.
Rezonancia kovetkezik be a S -
A o Finoman novelje, vagy csokkent-
motor természetes frekvencia- - .2
20 2 " i [re se a viva frekvenciat (Cn04).
ja és a vive frekvencia kozot,
A motor
20mmbgd Finoman novelje, vagy csokkent-
——— Rezonancia kovetkezik be a se a vivd frekvenciat,
z:glat ::I;i motor természetes frekvencia- Hasznilja a frekvencia ugras
jo " | Ja ésafrekvenciavilté kimeneti | funkciét annak a frekvencia
frekvencidja kozott. shvnak az elkeriléséhez, ahol e2
a rezonancia eldfordul (Ad27-33).
Az analog bemenet oldalon a zaj
163 esete e
A frekvancia bemenet parancs beirar.nlas.n eﬂctc.n, amely pa‘
egy kils5, analdg parancs rancs-interferenciit okoz, modo-
Amot By KulsO, = i sitsa a bermeneti s20rd idédllan-
o dbjdt (In07, In52, In57).
vbrilraes. Bizonyosodjon meg rola, hogy a
A kibelezés hossza a frekven- Ofygr Sl
Yy S kabel teljes hossza a motor és a
ciavaltd és a motor kazott tal 2 o e
. frekvenciavalto kozott kevesebb,
hosszu. ;
mint 100 m
Hangolja a OC fékezés paraméte-
A motor nem rét 0% -
all le telje- Nehéz hatékonyan lassitani, —— ——
. = Novelje meg a DC fékezési daram
sen, amikor a mert a DC fékezés nem miko- ) =
bedllitdsi érrékét.
frekvencia- dik megfelelden. ; s T
vélté megall. Novelje a DC fékezés megallitasi
idejét (Ad15).
A frekvencia referencia a Allitsa be a frekvencia referenciat
Ak i frekvencia ugrasi értékek magasabbra, mint a frekvencia
'm'n'_ kozott taldlhato. ugrasl hatarértékek.
frekvencia Allitsa be a felsd hatdrértékét a
nem ndvek- | A frekvencia referencia tillépi . - '
- x s frekvencia parancsnak maga-
szik a frek- a felsd hatarértékét a frekven- . .
sabbra, mint a frekvendia refe-
vencia refe- cia parancsnak. rencla
rencla érté- ‘
kéig. A terhelés nagysagabal kifolyo- Cserélje a frekvenciavaltot olyan
lag a blokkolas megeldzés modellre, amelynek a kapacitasa
funkcié mikodik, nagyobb.

LSLV-M100 lizembe helyezési utmutatoé
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