Ez a kezelési utmutatdé az elektromossdggal és az elektromos eszkdzokkel kapcsolatos alapveté ismeretekkel rendelkezd

felhasznalok szamara késziilt.

Soha ne vegye le a termék fedelét, és ne érintse meg a bels6é nyomtatott aramkari lapot (PCB) vagy barmely érintkezési pontot,
ha a késziilék be van kapcsolva. Tovabba ne helyezze dram ala a terméket, ha a fedél nincs a helyén. Ez dramiitést okozhat a
nagyfesziiltségii csatlakozdk vagy fesziiltség alatt allé alkatrészek érintkezése miatt. Még kikapcsolt dllapotban se tavolitsa el a
fedelet, hacsak nem feltétleniil sziikséges, példaul a bekotési miivelethez vagy a rendszeres ellendrzéshez. A fedél eltavolitasa
aramiitést okozhat még a tapellatas kikapcsoldsa utdn is, hiszen a termék nagyteljesitményi alkatrészei hosszu ideig megorzik

toltottségliket.

A tapellatas kikapcsolasa utan varjon legalabb 10 percet, miel6tt eltavolitja a fedelet és szabadda teszi a csatlakozokat. A
frekvenciavalton végzett munka megkezdése elétt tesztelje a csatlakozasokat, hogy megbizonyosodjon arrél, hogy az dsszes

LSLV-G100 uizembe helyezési utmutato

alkatrész teljesen lemeriilt. Ellenkezé esetben aramiités kdvetkezhet be, ami személyi sériilést vagy akar halalt is okozhat.

Ellendrizze a termék tipusat és sértetlenségét

. Amennyiben sérulést vél felfedezni a készliléken kérjik azonnal jelezze beszallitoja felé.

. Ellenérizze a frekvenciavalto tipusat az alabbi dbra szerint. Rossz tipus esetén forduljon beszallitéjahoz.

LSLV0040G100-4EOFN

INPUT  380-480V 3Phase 50/60Hz
HD:9.8A ND:10.8A

OUTPUT O-lnputV 3Phase 0.01-400Hz
HD:5.0A  ND: 10.0A
6.5kVA IP20
Ser. No 550253101XX
Inspected by D. K. YU
KCC-REM-LSR-XXXXXXX

Tartalomjegyzék:

Motor teljesitmény: '
| 0004: 0,4kW—0220: 22kW-ig !
 Frekvenciavalté tipusa:
: G100: LSLV-G100

Bemeneti fesziiltség: |
: 2: 3-fazis 200-240V
' 4: 3-fazis 380-480V '

 Kijelz6 tipusa: :
. E: LED Kijelzd '

...................................

Beépitett zavarsziirg:

N: Nincs '
| F: Van, C3-as osztaly :

 DC tekercs:

: N: Nincs
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m LSLV-G100 Miiszaki adatok
= 1

Miiszaki adatok

3-fazis 200V-os tipus (0,4-22kW)

0004 0008 0015 0022 @ 0040 0055 0150 | 0185
kW] 04 |075| 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 11 | 15 | 185 | 22
Nehéz iizem (HD) ! ! ! ! ! ! ! ! ! !
Motor | [HP) 05 | 1,0 | 20 | 30 | 54 | 75 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30
adatok (kW) 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 11 | 15 | 185 | 22 -
Normal iizem (ND) ‘ ‘ ‘ | | | | | > |
[HP] 1,0 20 30 54 75 10 15 | 20 @ 25 | 30 -
Nehéziizem(HD) | 1,0 | 1,9 | 3,0 | 42 | 65 | 91 | 12,2 179 229 286 335
Teljesitmény [kVA] f i f i i ! ! ! ! !
Normél izem(ND) | 1,2 | 2,3 | 3,8 | 46 | 69 | 11,4 | 152 | 21,3 | 26,7 | 31,2 | -
Nehézizem(HD) | 2,5 50 | 80 | 11,0 | 170 240 | 320 47 | 60 | 75 | 88
Névleges dram. [A] | | | | | | | | | ~
Kimeneti Normdl izem (ND) | 3,1 | 60 | 9,6 | 120 180 300 400 56 | 70 | 82 | -
adatok  Névleges Nehézizem(HD) | 1,5 @ 28 | 46 | 61 | 93 128 | 174 268 | 34 | 41 | 48
aramerdsség [A] (1- f i i i i
fazis betap esetén) Normalizem(ND) | 2,0 | 36 | 59 | 67 | 98 | 163 220 31 | 38 | 45 -
Frekvencia [Hz] 0~400Hz (IM Szenzor nélkili: 0¥120Hz)
Fesziiltség [V] 3-fazis 200~240V
Fesziiltség [V] 3-fazis 200~240VAC (-15%~+10%)
Bemeneti Frekvencia [Hz] 50~60Hz (£5%)
, ‘ ‘ ‘ - ‘
adatok Nehéziizem(HD) | 2,2 | 49 | 84 | 11,8 | 185 | 258 | 34,9 | 53,2 | 68,4 | 855 | 101,6
Névleges aram. [A] t . ! ! !
Normél izem (ND) | 3,0 | 63 | 10,8 | 13,1 | 194 | 32,7 | 44,2 | 63,8 | 798 | 946 | -
Tomeg [kg) 1,04 | 1,06 | 1,36 | 1,4 | 1,89 | 3,08 | 3,21 | 484 | 7,6 | 11,1 | 11,18

3-fazis 400V-os tipus (0,4-22kW)

0150 0185 0220

(kw] 04 075 15 |22 40 55 75 | 11 | 15 185 22
Nehéz tizem (HD) | | | |
Motor | [HP] |05 10 20 |30 54 75 10 | 15 | 20 25 | 30
adatok (kW] 075 15 22 | 40 55 75 11 | 15 | 185 22 30
Normal iizem (ND) T 1 T i 1 1 i i T 1
[HP) 10 20 30 /54|75 10 15 | 20 | 25 | 30 | 40

Nehéz lizem (HD) 1,0 19 3,0 4,2 6,5 9,1 12,2 | 183 23,6 29,7 343
Normadl lizem (ND) = 1,5 2,4 3,9 53 76 12,2 17,5 236 | 29,0 343 465

Teljesitmény [kVA]

Nehéz iizem (HD) 1,3 2,5 4,0 5,5 9,0 120 16,0 | 24 31 39 45
Névleges daram. [A] ‘ ‘ ‘ ‘
Kimeneti Normal izem (ND) | 2,0 | 3,1 51 . 6,9 | 10,0 | 16,0 23,0 . 31 [ 38 | 45 | 61

adatok  Névleges Nehéz lizem (HD) 0,7 14 2,1 2,8 | 49 6,4 8,7 15 18 23 27
aramerdsség [A] (1- | { , ! |
fazis betap esetén) Normal izem (ND) 1,3 1,9 2,8 3,6 5,4 87 126 18 23 27 35

Frekvencia [Hz] 0~400Hz (IM Szenzor nélkili: 0~120Hz)
Fesziiltség [V] 3-fazis 380~480V
Fesziiltség [V] | 3-fazis 380~480VAC (-15%~+10%)
Bemeneti | Frekvencia [Hz] 50~60Hz (+5%)
adatok Nehézizem(HD) = 1,1 | 24 42 | 59 | 98 129 17,5 | 272 | 353 445 | 51,9

Névleges daram. [A]
Normal izem (ND) | 2,0 33 5,5 75 | 108 175 254 | 353 | 433 519 708

102 106 14 | 142 192 308 3,12 489 491 763 7,65
(1,04) (1,08) (1,44)|(1,46) (1,98) (3,24) (3,28) (5,04) (5,06) (7,96) (7,98)

2

Témeg [kg]




LSLV-G100 Frekvenciavalto telepitése

Megfelel6 kornyezeti tulajdonsagok

A kornyezeti tényez6k befolyasolhatjak a frekvenciavalto
mkodését, megbizhatésagat és élettartamat. Az aldbbi
tablazat részletezi a készulék idealis telepitési korilményeit.

Koérnyezeti tényezé Ajanlott tartomany

Nehéz lizem: -10-50°C

Komyezeti hGmérséklet | o mal iizem: -10-40°C.

Kevesebb, mint 95% relativ paratartalom

B KBmyezet pératartaima (kondenzaciomentes).

Tengerszint felett maximum 1000m /
kevesebb, mint 9,8m/sec’

Magassag / rezgésszam

Légnyomas 70-106 kPa kozott.

A kornyezeti hémérséklet a frekvenciavalté feliiletétéilé

5 cm-re mért hémérséklet.

Megfelel6 elhelyezés
............... —
10 cm min /
/ ....................................................
frm— i :
][ HiN 9 v A fellletnek, amelyre a frekvenciava’ltété
) ] g i ./ ihelyezi rezgésmentesnek kell lennie és:
Sonm. Some= ) ][ UL ~ iel kell birnia a frekvenciavalto sulyat.
][ UL ; A késziilék miikodés kozben jelent6sen§
][ 1 - ifelforrésodhat, ezért ennekg
e | ‘megfeleléen valassza meg a feliletet.
sl B
P
] e
10 cm min. /
l ~
=

' Ugyeljen a frekvenciavalté(k) megfelels |
‘elhelyezésére az optimalis  hités

§érdekében. Biztositsa a megfelel6§

légaramlast.




 Tobb, kiilonboz6 teljesitmény
Efrekvenciavélté elhelyezésekor a minimalis |
§tévolsa’gokat a nagyobb teljesitményﬁé
Eeszkbzhbz képest kell meghatéarozni. :

P

Ha tobb frekvenciavaltét telepit egy helyre,
‘helyezze 6ket egymas mellé és tavolitsa el a

felss fedeleket. Egymas mellé torténs |
gtelepités esetén a felsé fedeleket EL KELLE
itévolitani. Az eltavolitdshoz hasznaljon lapos
fejd csavarhuzét. (Amennyiben a
éfrekvenciava’ltén ez az opcié megtaladlhatd.)

10 cm min.

5 cm min.

S5cmmin.




A frekvenciavalto elektromos halézatra valo csatlakoztatasa

FIGYELEM! A B1, B2, P2 és B csatlakozdk a fékellenallas csatlakoztatasara szolgalnak. Ezekre a
kapcsokra ne csatlakoztasson mast, valamint a P1, N kivezetéseket is hagyja alapallapotban.

m LSLV-G100 F6aramkori bekotések
R

FIGYELEM! A halozati kabeleket az R, S és a T sorkapcsokra csatlakoztassa. Amennyiben az U, V,
W kapcsokra haldzati feszlltség (200-480V) keriil, a frekvenciavalté javithatatlanul meghibasodik.
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LSLV-G100 F6aramkori bekotések
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LSLV-G100 F6aramkori bekotések

11—22kW
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LSLV-G100 Vezérloé aramkori bekotések

A zavarsz(iré deaktivalasa sziikség esetén

Fém csavar Fém csavar + Mianyagalatet
?) ‘A frekvenciavalté hasznalata elétt ellendrizze a

& §ta’pel|a’tés foldelési rendszerét. Kapcsolja ki az EMC

1 szlir6t, ha a tapforras aszimmetrikus f6|de|ési§

Sz(iré aktiv Szlird inaktiv '

| csatlakozassal rendelkezik. :
' Az EMC sziirét az abran talalhaté mianyag alatét és:
csavar segitségével deaktivalhatja. :

......................................................................

—_—
Pin8S- mp
- 1
Pin 1 5+ mp
—

~
Multifunkciés bemenetek P1-P5
Gyari értékek: FX SW2 \
P swi =TS G
RX [ ON_ OFF ° '
BX P3 NPN PNP
RST P4
Spd -L P5 :
SR NPN / PNP mod AO O—» Analég kimenet
RS485 lezaro :
M ellenallas “ Max. 12V vagy 10mA
Analég bemenet
VR P24Q P24 +24vDC
— +12V DC (max. Max. 100mA
100mA) Vi
Analég bemenet M C1
(max. +-12V) Relé kimenet 1
* Unipolaris: 12 Oﬂ'
Vi
0-10v DC
 Bipolaris: Oﬁ.
-10-10vV DC
c2] . Relé kimenet 2
(Analég bemenet : 1-5 kOhm c: G
(4-20mA, Potenciométer (VRVI-CM) A2
VM bemeneti o—@
ellenalls: 249 kbl ax. 250V AC, 1A
Ohm) 9 ) vagy 30V DC, 1A




LSLV-G100 Vezérloé aramkori bekotések

Miikodés Paraméter kod Alapbeallitas Gyari  allapotban a frekvenciavalté a digitdlis
Start/Stop drv 1: Multifunkcids bemenetek bemenetekrél varja az inditdjelet. Ez alapesetben a P1 és
Fordulatszdm Frq 0: Kijelzé CM sorkapcsok rovidre zarasat jelenti.

A frekvenciavalto lényeges alapbeallitasai

A fordulatszam szabalyzasahoz sziikséges frekvencia értéket a frekvenciavalté alapesetben a kijelz6rél varja, ennek a maédjardl a
13. oldalon talal tobb informaciot. A Start/Stop és a fordulatszam szabalyozasanak maédjat a drv és az Frq paraméterek értékének
madositdsaval érheti el.

A frekvenciavalté vezérlé aramkorének alapbeallitasai

Sorkapocs Paraméter kod Alapbeallitas ‘
P1 In.65 | 1: Fx - Elére ‘
P2 . In66 | 2: Rx - Hatra | : 20
P3 In.67 5: BX - kimenet tiltasa : :
P4 In.68 3: RESET - |
P5 4 In.69 | 7:SplL - Alacsony seb. fok. e )| BN P TTYrre
AO ou.1 0: Frekvencia C F
A2/c2 0U.33 14: Futds ‘-

A 3-vezetékes mod (Inditas/Megallitas nyomogomb segitségével) bekotése és a sziikséges beallitasok

(Példa)
: o ® P1 1: FX (In.65) Sorkapocs Paraméter kod Alapbeallitas
! P1(NO—2Z4ré) In.65 1: Fx - Elére
°_® P4 | 6:JOG (In.68) P2 (NO—Z4ré) In.66 2: Rx - Hatra
® P5 |14: 3-Vez. (In.69) P4 (NO—Zaro) In.68 6: JOG Frekvencia
® ™M P5 (NC—Bontd) In.69 14: 3-vezetékes mod
Elére /_\
A 3-vezetékes mod miikodése a fenti Hatra \—/
; beallitasok esetén § i L — 5 .
P1: Fx m 5 :
P2: Rx m §
P5: 3-Vez. f

Tobblépcsds sebességek beallitasa, bekdtése és miikodése

(Példa)
Sork. P. kéd Beall. Sebesség P5 P4 P3 Leiras
P1/P2 In.65/66 1/2: Fx/Rx 0 - - - Az Frq - ban megadott frek. forras szerint
P3 In.67 7: SpL ~ o
Pa In.68 8: SpM 1 o v 7 St1: Frekvencia lépcsé 1
P5 In.69 9: SpH 2 - v - St2: Frekvencia lépcsé 2
spo N 3 - v v St3: Frekvencia lépcss 3
: b\ . f 4 v - - bA - 53: Frekvencia lépcsé 4
R 5 v - v bA - 54: Frekvencia lépcsé 5
e — — 6 v v - bA - 55: Frekvencia lépcsé 6
Ps
2 7 v v v bA - 56: Frekvencia lépcsé 7
RX ——




m LSLV-G100 Kijelz6 tulajdonsagai

|
Kijelzé felépitése
Sorszam Név Leiras o
1 7-szegmenses Aktualis statuszt, ) SET o — | Fwp o
kijelz6 paramétereket jeleniti meg E ﬁ} E E
1 T | @ ———= RUN|> ° 0 ° o| REV &——F— 0

Vilagit a frekvenciavaltd

2 SET visszajelzé ) i .
paraméterezése kozben

> T | ST
Futas alatt vildgit, gyorsitas, |®
3 RUN visszajelzé &% 8Y .

lassitas kozben villog

wle

| | . ” . 2 ” | o
FWD visszajelzé ‘ El6re futas kozben vilagit @T@ |®

REV visszajelzé Hatra futas kozben vilagit h

=Y

=
2)
3

wn

Kijelz6n megjelend karakterek magyarazata

KijelzS Ksazrirt:r Kijelz6 Ks;zrirtér Kijelzo Ksazréar:tt/a ' KijelzS Ks;zra::tér

i 0 H A H K o u

! 1 = B L L e v
o 2 L c ' M L W
5 3 ;_’c’ D " N '1 X
il : £ € U o Y Y
4 > F F H P - Z
5 6 T G o Q

] 7 H H >~ R
g8 | ) | 5 | s

] : .:’ ) = T

Kijelz6 nyomoégombjainak funkcidja
Név Leiras
[RUN] gomb Elinditja a frekvenciavaltét. (Futds parancs. Drv=0 bedllitis esetén)

STOP: ledllitja a frekvenciavaltd miikodését (Drv=0 beallitas esetén)

g

[Volume] Forgatégomb | Szabdlyozza a kimeneti frekvenciat. (Frq=4 beéllitds esetén)

— STOP/RESET] gomb
RESET [ !/ le RESET: torli a hibatizenetet.
[Fel], [Le] gomb Lépteti a paramétereket, valtoztatja azok értékét.
Valt a paraméter csoportok kozott, paraméter szerkesztés kozben a kurzort
[MODE/SHIFT] gomb ) . )

mozgatja (helyiértéket ugrik).
Belép a paraméterbe (szerkesztés), elmenti a bedllitott értéket.

ENT [ENTER] gomb . . . G .
Hiba esetén a statusz kijelzésre valt a hibalizenetrdl.

10



LSLV-G100 Program menii felépitése

Funkciocsoportok kijelzése

Kijelzon megjelend

Csoport e Leiras
Fécsoport - Alapvetd paraméterek csoportja.
Frekvenciavaité funkciécsoport Mﬁkbdéshez. szukséges parafnéterek csopo‘rtja.’ Itt taldlhato
(Drive) d ' tobbek kdzptt a JOG funkcid. Motor teljesitmény, nyomaték
7 kompenzacio, stb.
Altalénos paraméterek Az 3ltalanos paramétereket tartalmazza. |de tartoznak példaul a
. . bR motor paraméterek és a tobblépcsGs sebességhez szlikséges
csoportja (Basic) paraméterek.
Haladé paraméterek csoportja R d Ide tartozik példaul a gyorsitas/lassitds karakterisztikajanak
(Advanced) |  beallitasa, frekvencia alsé és felsé hatar, stb.
VezérlS csoport r Ez a csoport tartalmazza a szenzor nélkiili vektoros vezérléssel
(Control) Ln  kapcsolatos bedllitasokat.
Bemeneti csoport [ Itt konfigurdlhatéak a multifunkcidos és analdg bemenetek és az
(Input Terminal) | "n ezekhez tartozé egyéb paraméterek.
Kimeneti funkciécsoport 1T Itt konfigurdlhatéak a multifunkciés és analég kimenetek és az
(Output Terminal) vy ezekhez tartozé egyéb paraméterek.
Kommt;::::ciés funkcidesoport { " A kommunikacios beallitasokat tartalmazza.
munication)
Alkalm(a::::il:::t:;:soport H P A PID vezérléshez szukséges paraméterek csoportja.
Védelmi funkciécsoport P Frekvenciavalté és motorvédelemhez sziikséges paraméterek
(Protection) r csoportja.
2. motor besllitasai - Itt a masodlagos motor paramétereinek beallitasara van lehetbség,
c-' melyek akkor |épnek életbe, ha valamely multifunkcios bemenettel
(Motor 2) "

aktivaljuk dket.

Navigacié a meniiben

Instrukcio Kijelzé

Keresse meg a hasznalni kivant csoportot a [MODE]
1 Dbillentylivel. Tartsa nyomva a [MODE] billentyit
legalabb 1 mp-ig az ellenkezd iranyba |éptetéshez.

MODE
SHIFT

Léptesse a paramétereket fel-le a [A] és a [V]
2 nyomogombok segitségével, amig el nem ér ahhoz a
paraméterhez, melyet médositani szeretne.

Nyomja meg az [ENT] billenty(it a valtozasok
elmentéséhez.

11



ellendrizzik. Ezt a tesztet a kijelz6rél végezze el.
Csak akkor kapcsolja fel a tapfesziltséget, ha a
készllékre minden véddofedelet visszahelyezett.

arrol,

hogy a motor az

ellentétes iranyba forog.

Ha a

motor

forgésiranya

oramutato

iEbben a lépésben a motor megfelelé forgdsiranyat

i Ellendrizze a motor forgasiranyat. Gy6z6djon meg

jarasaval

2
2

m
[N N
Uzemelés

O':‘ur_

'

A |

)
(i)
)
(@
B

()
o
£33
;

2
2

Vezérlés forrasanak bedllitasa (Start/Stop, Sebesség)

E

Ez a lépés megmutatja, hogyan kell beallitani a
Bedllitjuk,
frekvenciavalté honnan kapja a Start és Stop jelet,

frekvenciavaltd vezérlését. hogy a

illetve milyen médon szabalyozza a fordulatszamot.

ik ("
DR O N > [N
Uzemelés AlIAIA
L K Kijelz6 (Run/Stop) 1
1 Fx/Rx-1 Digitélis bemenetek
2 Fx/Rx-1 Digitélis bemenetek 1
3 RS485 Kommunikacié

Terepi busz (BovitGkartya)

24 P1 P2P3CM
00000

A \Rx

Start és Stop jel
forrasanak beallitasa

Fordulatszam

' szabalyzasanak ;
; beallitasa

0: Kijelzé
I —
1: Fx/Rx-1 Elére/Hatra
2: Fx/Rx-2 Start/El6re-Hatra
0.00 > F.-q—‘
Ozemelés AA|IAIA
|_’ 0 Kijelz6-1 (Nyomoégombok)
1 Kijelz6-2 (Kihelyezhetd kijelzé)
2 V1 (Analég bemenet 0-10V)
4 VO (Beép. pot.méter)
5 12 (Analég bemenet 4-20mA)
6 RS-485 Kommunikacio
8 Terepi busz (Bovitdkartya)

Kllsé potenciométer: 1-5kOhm

12



LSLV-G100 Beallitasok, példak

Gyorsitasi id6 (ACC) bedllitasa 5.0 masodpercrdl 16.0 masodpercre
7N 7NV NEooNl7 NKonn
(=)
—[_5.4 =

[3‘1
[

Lépés Instrukcio Kijelzé
1 | Gydzddjon meg arrol, hogy a fé paramétercsoportban van és a kijelzén 0.00 jelenik meg. 0.00
2 Nyomja meg a [ A ] gombot.
A kijelzé a masodik kodot fogja mutatni a fGcsoportban, ami a gyorsitasi idé (ACC) kédja. acc
Nyomja meg az [ENT] billenty(it. —
3 Az "5.0" felirat jelenik meg, ahol a "0" villog. Ez azt jelenti, hogy a gyorsitasi idé jelenleg 5.0 masodperc. 5.
A villogd érték készen all a modositasra a billentydk segitségével.
a Nyomja meg a [MODE] billenty(it a karaktervéltashoz.
Az "5" érték fog villogni az "5.0" feliratbol. Ez azt jelenti, hogy az "5" érték készen all a modositasra .0
5 Hogy beallitsuk a kivant "16.0" értéket, nyomjuk meg a [ A] billenty(it, ezzel a “6” jelenik meg. 0
6 Nyomja meg a [MODE] billentytit a helyiérték valtashoz.
"0" értek fog villogni a "06.0" feliratbdl. 6.0
A "16.0" érték beadllitasahoz nyomja meg még egyszer a [ A] billenty(it a “0" érték "1" értékre torténd
7 | véltoztatdsidhoz, majd nyomja meg az [ENT] billentydit.
A bedllitott érték villogni fog a kijelzén: “16.0".
8 Nyomja meg még egyszer az [ENT] billenty(it a valtozdsok mentéséhez.
"ACC" felirat fog megjelenni. A gyorsitasi idd valtoztatasa megtortent. acc
A frekvencia kijelz6rél torténd beallitasa 30.05 Hz-re
7<) 7N
ENT 1 X3 [ A X3
&) ()
( ) - )
A | X5 ENT | X2
AN - - -
I T
WL >y SLds
Operation group
Lépés Instrukcid Kijelz6
1 | Gydzddjon meg arrol, hogy a fé paramétercsoportban van és a kijelzén 0.00 jelenik meg. 0.00
2 Nyomja meg az [ENT] billenty(it
A gyari érték jelenik meg "0.00" melybdl az utolsé "0" villog. 0.0
3 Nyomja meg a [MODE] billenty(it 3x a helyiérték valtasahoz.
A tizes helyiértéken allé "0" villogni fog. 0.00
4 | A"30.05" érték bedllitdsdhoz nyomja meg tébbszér a [A] billenty(it a "3" érték bedllitdséhoz. 0.00
Nyomja meg a [MODE] billenty(it 2x.
& Az utolso "0" villogni fog. 30.0
A "30.05" érték beallitasahoz nyomja meg tobbszor a [ A] gombot, amig el nem ér az "5" értékig, majd
6 nyomja meg az and [ENT] billentyiit.
A beallitott érték villogni fog a kijelzén: “30.05".
4 Ismét nyomja meg az [ENT] billenty(it a valtozasok mentéséhez.
A villogas megsziinik a kijelzérol beallitott frekvencia mostantdl “30.05” Hz. 30.05
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LSLV-G100 Beallitasok, példak

Paraméterek visszadllitasa gyari beadllitasra a dr.93-as paraméter segitségével

7 N N K D N o
A = g
o 0"\ ") O
drd—{( _ F—(  F—( 53— 33
- N (or)
= ) -
dr. 93— > f—|dr.94
Lépés Instrukcio Kijelzé
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a f6 paramétercsoportban van és a kijelzén 0.00 jelenik meg. Nyomja meg ———
1 1x a [MODE] billenty(it a dr paramétercsoportra torténd valtashoz. dr.0
"dr.0" érték fog megjelenni. T
Nyomja meg az [ENT] billenty(it.
Az aktualis érték "9" fog megjelenni.
3 A "93" érték bedllitdsdhoz, nyomja meg a [ ¥] billenty(it a "3" érték bedllitdsahoz.
-
4 Nyomja meg a [MODE] billenty(t a helyiérték valtasdhoz. 3
5 A "93" érték bedllitisahoz a [A] vagy [ Y] billentyi segitségével allitsa be a "9" értéket. 3
| -~
Nyomja meg az [ENT] billenty(it.
6 A dr.93 kod fog megjelenni. —.dr93
; Nyomja meg ismét az [ENT] billentyit.
A dr.93 parameter aktualis értéke fog megjelenni “0” (Ne torténjen semmi.).
8 A [ A] billenty(ivel allitsa be az “1” értéket (Minden csoport), majd nyomja meg az [ENT] billentydit.
A beadllitott érték “1” villogni fog.
9 Nyomja meg az [ENT] billenty(it még egyszer.
Amikor a dr.93 ismét megjelenik, a paraméterek visszaallitdsa megtortént. dr.93
Automatikus Gjrainditas
Ez a lépés megmutatja, hogyan kell haszndlni az ,Auto restart” Csoport Kéd Elnevezés Tartomany
funkciot. A funkcio csak akkor mikodik, ha Start/Stop jelet a digitalis 08 ' Ujrainditas Be/KI 0:KI, 1: BE
bemeneteken kapja a frekvenciavalto. .
09 Ujrainditasok szama 0-10
e Ha manudlisan tordljuk a hibat a hatralévé automatikus Pr o :
Ujrainditasok szama visszaall a Pr - 09 paraméterben bedllitott 10 | Ujrainditas késleltetés
L ) 0.0 - 60.0 sec
értékre. hiba utén
e Ha (jrainditast kovetéen 30 masodpercig nincs hiba, a Csoport Kéd| Elnevezés Bit Leirds
fennmaradd ujrainditasok szama eggyel novekszik. ) ) )
Sebesség ~1- Sebességkeresés
* Az automatikus Gjraindités a kovetkez6 hibaknal nem aktivalodik: th 71 keresés | (0010) hiba utan
Alacsony feszlltség, vészstop (Bx), talmelegedés, hardver

diagnosztikai hiba

A

Prio i 30 sec
- t6 | i
3 »

A

Sebességkeresés ( Speed search ) - Hiba esetén a frekvenciavalto e
szabadkifutassal allitja le a motort. Automatikus Ujrainditas mSeac i
esetén szikséges aktivalni a sebességkeresést.

Ujraindités Ujrainditis |
................................................ \ [ I [ l >
§ Példa: * Pr-09 =3, Pr-10 = 5.0 sec }— IEERE E 2 ]
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LSLV-G100 Beallitasok, példak

Ajanlott alapbeallitasok altalanos alkalmazas esetén

Az aldbbi tablazatok a sziikséges minimalis bedllitandd értékeket tartalmazzak, melyekkel a motor mikodtetheté. Ha
a lenti bedllitasok nem fedik le az alkalmazas igényeit kérjik ellenérizze a mddositandé paramétereket a Funkciok
Tabldzataban. Amennyiben segitségre van szlksége, forduljon hozzénk bizalommal.

Alapbeallitasok

Paraméter Ajanlott beallitas Leiras
ACC Felfutds idejének megadasa masodpercben.
dEC 0-00-60.00 mp Lassitds idejének megaddsa masodpercben.
. 0 Start, Stop a kijelzon lévé nyomogombok segitségével.
1 Start, Stop a digitélis bemeneteken keresztul (P1...P5).
0 Frekvencia beallitasa a kijelz6n keresztiil nyomoégombok segitségével.
Frq 2 Frekvencia beallitasa analog bemeneten keresztil (VR-V1-CM - pl. pot.méter).
4 Frekvencia beallitasa a beépitett forgatégomb segitségével.
dr.14 Motornak megfelelé  Motor teljesitményének kivalasztasa.
dr.18 50.00 Hz Az elektromos halozat frekvencidja (Mo.-n jellemzéen S0Hz).
dr.20 Maximalis frekvencia Globalisan meghatarozza a beallithaté maximalis frekvenciat.
bA.13 . Motornak megfelelé ' Motor névleges dramerdssége.
0 Allandé nyomatéku alkalmazas esetén (Pl. ventilator, szivatty() Normal tizemii
Pr.4 beallitas.
1 Valtozé nyomatéku alkalmazas esetén Nehéz uzemd beallitas.

PID Alapbeallitasok (nyomas-, hémérséklettartas, stb.)

Paraméter Ajanlott beallitas Leiras
AP.1 | 2 | PID Vezérlés bekapcsolasa
PID Referencia beallitdis (amennyiben ez kijelz6rdl torténik - AP.20). A PID

e | LB Visszacsatolasndl az itt bedllitott érték tartdsara torekszik .

0 PID Referencia beallitasa kijelz6n, nyomégombok segitségével.

AP.20 1 PID Referencia beallitdsa V1 analég bemeneten keresztiil
' 3 PID Referencia beallitdsa beépitett forgatégomb segitségével.
4 PID Referencia beallitdsa 12 analég bemeneten keresztil.
0 PID Visszacsatolas beallitasa V1 analog bemeneten keresztul
Ap.21 2 ' PID Visszacsatolas bedllitasa beépitett forgatégomb segitségével.
3 ' PID Visszacsatolas bedllitdsa 12 analég bemeneten keresztil.
Ap.37 0.0-999.9 mp Alvo allapot késleltetése.
Amennyiben a fordulatszam az itt beallitott érték ald csokken Ap.37-ben
Ap.38 0.00-Max. frek. Hz o NS e , L B
megadott ideig a frekvenciavalté leallitja a motort és alvé allapotba kerdl.
Amennyiben a PID Visszacsatolds értéke az itt bedllitott érték ald esik, a
Ap.39 0-100 %

frekvenciavalto kilép az alvé allapotbol.
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

Funkciok Tablazata
* M(ikddés kdzben allithaté. V/F: V/F médban hasznélhaté. SL: Szenzor nélkiili vektoros médban hasznalhaté.
Fdcsoport

Kod Paraméter neve Beall. tartomany Gyari érték * V/FSL
0.00 Frekvencia 0-Max. frek. [Hz] 0.00 [
ACC Gyorsitasi idé 0.0-600.0 [mp] 5.0 I
dEC Lassitasi id6 0.0-600.0 [mp] 10.0 I

0: Kijelzé

1: Fx/Rx-1
drv VezérlGparancs forras 2: Fx/Rx-2 1: Fx/Rx-1 N | |1

3: Int 485

4: Terepi busz (1)

0: Kijelz6-1

1: Kijelz6-2

2: V1
Frq Frekvenciaparancs forras 4: VO (beép. pot.) 0: Kijelz6-1 N | |1

5: 12

6: Int 485

8: Terepi busz (1)
St1 Sebesség lépcsd 1 0.00-Max. frek. [Hz] 10.00 [
St2 Sebesség lépcsd 2 0.00-Max. frek. [Hz] 20.00 [
St3 Sebesség lépcsd 3 0.00-Max. frek. [Hz] 30.00 [
Cur Kimeneti dram. -
Rpm Motor fordulatszam /perc -
dcL DC feszilltség - - -
vOL Kimeneti fesziltség -
nOn | Rendellenes visszajelzés -
drC Forgds irdnya :_ S:;:fg;iss F: El6re forgas [ B

(1) A bedllitasokat a kommunikacios modul leirasa tartalmazza.
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dr.0
dr.9
dr1l

- dr.12
dr.13

dr.14

LSLV-G100 Funkciok tablazata

dr - Frekvenciavalté funkciocsoport

Ugro kod
Vezérlé mod
Jog frekvencia

Jog gyorsitasi id6
Jog lassitasi idd

Motor teljesitmény

Beall. tartomany
1-99
V/F

: Slip komp.
: IM Szenzor nélkuli

0.00, Start frek— Max. frek. [Hz]
0.0-600.0 [mp]
0.0-600.0 [mp]

: 0.2 kw

0.4 kw

0.75 kW

1.1kw

1.5 kw

2.2 kW

3.0 kw

3.7 kw

QIN DN B (WINIO

: 4.0 kw

9:

5.5 kw

10:

7.5 kW

11:

11.0 kw

12:

15 kw

13:

18,5 kW

14:

22 kw

15:

30 kw

Gyari érték

0: V/F
10.00

20.0
30.0

Tipus szerint valt.

* V/F|SL

N

dr.15

Nyomatéknoveld izemmabd

0:

Kézi

1:

Auto

0: Kézi

dr.16

Nyomatéknovelés eldre

0.0-15.0 [%]

2.0

dr.17

Nyomatéknovelés hitra

0.0-15.0 [%]

2.0

22| 2

dr.18

Bézis (halézati) frekvencia

30.00—400.00 [Hz] (V/F, Slip komp.)

40.00-120.00 [Hz] (IM Szenz.)

60.00

dr.19

Start frekvencia

0.01-10.00 [Hz]

0.50

dr.20

Maximum frekvencia

30.00—400.00 [Hz] (V/F, Slip komp.)

40.00-120.00 [Hz] (IM Szenz.)

60.00

2 2 2 22 2

dr.26 (2)

Auto nyomatéknoveld szlrd kpm.

1-1000

dr.27 (2)

Auto nyomatéknovelé motor komp.

0.0-300.0[%]

50.0

dr.28 (2)

Auto nyomatéknoveld reg. komp.

0.0-300.0[%]

50.0

Z2|2Z2|2

dr.80

Bekapcsolaskor megjelenitendd érték

. Mikodési frekvencia

: Gyorsitasi id6

: Lassitasi ido

: Vezérloparancs forras

: Frekvencia forras

: Sebesség lépcso frek.

: Sebesség lépcso frek.

: Sebesség lépcso frek.

: Kimeneti aram.

W NS WNRO

: Motor RPM

10:

DC fesz.

11:

Felhasznaloi beall.

12:

13:

Forgasirany

14:

Kimeneti aram. 2

15:

Motor RPM 2

: DC fesz. 2

17:

Felhasznaloi beall.

0: Mlkodési frek.

dr.81

Kijelzés felhasznaldi beallitasa

: Kimeneti fesz. [V]

: Kimeneti telj. [kW]

: Nyomaték [kgf*m]

WN = O

: PID visszacsatolas

17
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

Kod Név Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F|SL
. Minden paraméter

: Megviltoztatott paraméterek
: Nincs

: Okos letoltés

: Okos feltoltés 0: Nincs N I
: Tavoli feltoltés

: Tavoli letoltés

: Nincs

: Paraméter mentés
Nem

: Minden Csoport

: dr Csoport
: bA Csoport
: Ad Csoport
: Cn Csoport |
dr.93 Paraméterek visszaallitasa gyari értékre 6: In Csoport | 0: Nem N I
7: OU Csoport

8: CM Csoport

9: AP Csoport
12: Pr Csoport
13: M2 Csoport

14: FScsoport | |
dr.94 Jelsz6 bedllitasa 0-9999 | = |1
dr.95 | Paraméterek zarolasa 0-9999 | - |1
dr.97 | Szoftververzié = | = [-]
dr.98 I/0 panel szoftververzid - - -

dr - Frekvenciavalté funkcidcsoport

dr.89 Paraméterek kijelzése 0: Minden par. o

dr.91 Smart copy egység

dr.92 Paraméter mentés 0: Nincs N T

(2) Nem lathatd, ha dr.15 = 1 (automatikus nyomatéknovelés).

18



Kod
bA.0

bA.1

bA.2 (3}

bA3 (3

bA.4

bA.S

bA.7

bA.8

bA.9

bA.10

bA.11
bA.12
bA.13
bA.14
bA.15
bA.16
bA.17
bA.18
bA.19

bA.20

bA.21
bA.22
bA.23
bA.24 (5)

Név
Ugré kod

Segédfrekvencia forras

Segédfrekvencia szamitasa

Segédfrekvencia komp.

2. parancs forras

2. frekvencia forras

V/F karakterisztika

Gyors./Lass. referencia frekvencia

Idéskala beall.

Tapellatas frekvenciaja

Motor pélusszama
Névleges slip
Motor névieges dram.
Motor (resjarati aram.
Motor névleges fesziiltség
Motor hatékonysag
Tehetetlenségi arany
Trim telj. kijelzés
Tapfeszultség

Auto tuning

Allérész ellenéllas
Szivargasi induktivitds
Allérész induktivitds
Forgorész idé konstans

LSLV-G100 Funkciok tablazata

bA - Altaldnos funkciécsoport

D W N = O

NowaswNnreoawWEr O

HONKFOKEOWNRDDONDVANEDSEWNERESS

Beall. tartomany
1-99

: Nincs

V1
VO
12

: M+G*A)

Mx (G*A)

: M/(G*A)

: M+[M*(G*A)]

: M+G*2 (A-50%)

: Mx[G*2 (A-50%)

: M/[G*2 (A-50%)]

: MH+M*G*2 (A-50%)

-200.0-200.0 %]

: Kijelzo
: Fx/Rx-1

Fx/Rx-2
Int 485

: Terepi busz (4)
: Kijelz6-1
: Kijelz6-2

V1
Vo
12

: Int 485

: Terepi busz (4)
: Linearis

: Négyzetes

: Egyéni V/F

: Négyzetes 2

: Max Frek.

: Delta Frek.

: 0.01 mp

0.1mp
1mp
60 Hz

: 50 Hz

2-48

0-3000 [rpm]
1.0-1000.0 [A]
0.0-1000.0 [A]
0, 100-480 [V]
64-100 [%)
0-8

70-130 [%)
170-480 V

: Nincs

: Osszes (Forgo)

: Osszes (Statikus)
: Rs+Lsigma (Forgd)
: Tr (Statikus)

Tipus szerint valt,

25-5000 [ms]

19

Gyari érték
20

0: Nincs

0: M+(GA)

100.0

1: Fx/Rx-1

0: Kijelz6-1

0: Linearis

0: Max Frek.

1: 0.1 mp

0: 60 Hz

Tipus szerint valt.

0
Tipus szerint valt.
0
100%
220/380V

0: Nincs

Tipus szerint valt.

* V/F SL

- —-—-2Z22Z222222 2

Z2zZ=22
2222




LSLV-G100 Funkciok tablazata

bA - Altaldnos funkciécsoport

Beall. tartomany Gyari érték
bA.41 (6) Egyéni frek. beall. 1 0.00-Max. frek. [Hz] v 15.00 IN| TN
bA.42 (6) v Egyéni fesz. bedll. 1 0-100 [%] v 25 'N' I N
bA.43 (6 Egyéni frek. beall. 2 0.00-Max. frek. [Hz] v 30.00 IN| TN
bA.44 (6) | Egyéni fesz. beall. 2 0-100 [%] v 50 'N' I /N
bA.45 (6) Egyéni frek. beall. 3 0.00-Max. frek. [Hz] v 45.00 IN| TN
bA.46 (6) v Egyéni fesz. bedll. 3 0-100 [%] v 75 'N' I /N
bA.47 (6) Egyéni frek. beall. 4 0.00-Max. frek. [Hz] v Max. frek. IN| TN
bA.48 (6) Egyéni fesz. bedll. 4 0-100 [%] | 100 N[ T |N
bA.53 (7) Tobblépcsds sebesség frekvencia 4 0.00-Max. frek. [Hz] | 40.00 [
bA.54 (7) Tobblépcsds sebesség frekvencia 5 0.00-Max. frek. [Hz] | 50.00 [
bA.55 (7). Tobblépcsos sebesség frekvencia 6 0.00-Max. frek. [Hz] | Max. frek. [
bA.56 (7) Tobblépcsds sebesség frekvencia 7 0.00-Max. frek. [Hz] | Max. frek. [
bA.70 | Tobblépcsds gyorsitasi idé 1 0.0-600.0 [mp] | 20.0 [
bA.71 | Tobblépcsds lassitasi idé 1 0.0-600.0 [mp] | 20.0 [
bA.72 (8) Tobblépcsos gyorsitasi idé 2 0.0-600.0 [mp] | 30.0 gl
bA.73 (8) Tobblépcsds lassitasi id6 2 0.0-600.0 [mp] | 30.0 LA
bA.74 (8) Tobblépcsos gyorsitasi idé 3 0.0-600.0 [mp] | 40.0 LI L
bA.75 (8) Tobblépcsds lassitasi id6 3 0.0-600.0 [mp] | 40.0 g
bA.76 (8) Tobblépcsds gyorsitasi idé 4 | 0.0-600.0 [mp] | 50.0 [t
bA.77 (8) Tobblépcsds lassitasi id6 4 | 0.0-600.0 [mp] | 50.0 [t
bA.78 (8) Tobblépcsds gyorsitasi idé 5 0.0-600.0 [mp] | 40.0 [t
bA.79 (8) Tobblépcsds lassitasi idé 5 0.0-600.0 [mp] | 40.0 [t
bA.80 (8) Tobblépcsds gyorsitasi ido 6 0.0-600.0 [mp] | 30.0 [t
bA.81 (8 Tobblépcsds lassitasi id6 6 0.0-600.0 [mp] | 30.0 g
bA.82 (8 Tobblépcsds gyorsitasi ido 7 0.0-600.0 [mp] y | 20.0 g
bA.83 (8) Tobblépcsds lassitasi idé 7 0.0-600.0 [mp] 20.0 i

(3) Lathato, ha bA.1 nem O (Nincs).

(4) A bedllitdsokat a kommunikdécios modul leirésa tartalmazza.

(5) Lathato, ha dr.9 = 4 (IM Szenzor nélkiili vektoros).

(6) Lathato, ha bA.7 vagy M2.25 = 2 (Egyéni).

(7) Lathaté, ha In.65-69 valamelyikére be van dllitva a tébblépcsds sebesség-L/M/H.
(8) Lathato, ha In.65-69 valamelyike = Xcel-L/M/H.

M: F6 frekvencia referencia (Hz vagy rpm)
G: Segédfrekvencia referencia komp. (%)
A: Segédfrekvencia referencia (Hz vagy rpm) vagy komp. [%)]
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

Ad - Haladé funkciécsoport

Kod Név Beall. tartomany Gyari érték * V/F|SL
Ad.0 Ugré kod 1-99 24 [t
Ad.1 Gyorsitasi karakterisztika 0: Linearis . ) N| T

~— A . 0: Linedris |
Ad.2 | Lassitasi karakterisztika 1: S-Gorbe IN| T
Ad.3 ()  S-Gorbe gyorsulas kezdépontjanak mer. 1-100 [%) 40 IN| 1|1
Ad4 (9] S-Gorbe gyorsulas végpontjanak mer. 1-100 [%) 40 IN| T
Ad.5 (10} S-Gorbe lassitas kezdGpontjanak mer. 1-100 [%) 40 IN| T
Ad.6 (10) S-Gorbe lassitds végpontjanak mer. 1-100 [%) 40 IN| T
Ad.7 Start mod g Ezt-);::s 0: Gyorsitas Nl T
0: Lassitds
1: DC-Fékezés i
Ad.8 Stop maod 2: Szabadkifutds 0: Lassitds Nl T
4: Fékezés
0: Nincs
Ad.9 Forgdsirany tiltas 1: El6remenet tiltas 0: Nincs N T
2: Hatramenet tiltds L]
Ad.10 Motor inditdsa bekapcsoldskor 7(: :::‘: 0: Nem i
Ad.12 (11) DC fékezés ideje inditaskor 0.00-60.00 [mp] | 0.00 IN| I |N
Ad.13 Alkalmazott egyenaram mértéke . 0-Inv. névl. aram./Mot. névl. dram. x 100 [%] | 50 N I |N
Ad.14 (12) Kimenet tiltdsa DC-fékezés el6tt 0.00-60.00 [mp] 0.10 IN| T
Ad.15 (12) DC-Fékezés ideje 0.00-60.00 [mp] | 1.00 INLTT
Ad.16 (12) DC-Fékezés arany 0- Inv. névl. dram./Mot. névl. dram. x 100 [%] | 50 IN| T
Ad.17 (12) DC-Fékezés frekvencia Start frek—60 Hz 5.00 IN| T
Ad.20 Rogzitett frek. gyorsitaskor Start frek—Max. frek. [Hz] 5.00 IN| T
'Ad.21 Rogzitett frek. ideje gyorsitaskor 0.0-60.0 [mp] 0.0 IN| T
Ad.22 Rogzitett frek. lassitaskor Start frek.—Max. frek. [Hz] 5.00 IND T
'Ad.23 Rogzitett frek. ideje lassitaskor 0.0-60.0 [mp] 0.0 IND T
Ad.24 Hatarfrekvencia R e 1 0: Nem N
1: Igen
Ad.25 (13) Frekvencia also hatar 0.00-Felsd hatar frek. [Hz] 0.50 i
Ad.26 (13) Frekvencia felsé hatar Also hatar frek.—Max. frek. [Hz] Max. frek. Nl T
Ad.27 Frekvencia ugras g7 tem 0: Nem N
1: Igen
Ad.28 (14) Ugro frek. alsé hatar 1 0.00-Ugro frek. felsé hatar 1 [Hz] 10.00 1l
Ad.29 (14) Ugro frek. felsé hatar 1 Ugrd frek. alsé hatar 1-Max. frek. [Hz] 15.00 1l
Ad.30 (14) Ugro frek. also hatar 2 00-Ugré frek. fels6 hatar 2 [Hz] 20.00 LA
Ad.31 (14) Ugro frek. felsd hatar 2 Ugro frek. alsé hatar 2-Max. frek. [Hz] 25.00 LA
Ad.32 (14) Ugro frek. also hatar 3 0.00-Ugro frek. felsd hatar 3 [Hz] 30.00 LA
Ad.33 (14) Ugro frek. felsd hatar 3 Ugro frek. alsé hatar 3—Max. frek. [Hz] 35.00 LA
Ad.41 (15) Fek kioldasi aram 0.0-180.0 [%] 50.0 Il
Ad.42 (15) Fék kioldas késleltetése 0.00-10.00 [mp] 1.00 N| T
Ad.44 (15)  Fék kioldasi frek. el6re (Fx) forgas esetén 0.00-Max. frek. [Hz] 1.00 N| T
Ad.45 (15)  Fék kioldasi frek. hatra (Rx) forgds esetén 0.00-Max. frek. [Hz] 1.00 N| T
Ad.46 (15) Fékezés késleltetése 0.00-10.00 [mp] 1.00 N
Ad.47 (15) Fékezés késleltetési frek. 0.00-Max. frek. [Hz) 2.00 N
0: Nincs
Ad.50 Energiatakarékos Gzem 1: Kézi 0: Nincs N I [N
2: Auto
Ad.51 (16) Energiatakarékossag mennyiség 0-30 [%] 0 I/ I [N
Ad.60 Gyors./Lass. Atmeneti frek. 0.00-Max. frek. [Hz] 0.00 Nl T
Ad.61 Fordulatszam novelés 0.1-6000.0[%] 100.0 ol
0: x1
1: x0.1
Ad.62 Forgasi sebesség skdldja 2: x0.01 0:x1 (e
3: x0.001
4: x0.0001
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

Ad - Haladé funkciécsoport

Kéd Név Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F|SL
Ad.63 Forgdsi sebesség egysége :‘ :‘ppn; 0: rpm [
0: Futds alatt
Ad.64 Hitéventilator beallitas 1: Mindig Be 0: Futas alatt ol
2: Hémérséklet szabalyozds
Ad.65 Fel/Le frekvencia mentése L 0: Nem Horl
1: Igen
0: Nincs
. L L 1: V1 _
Ad.66 Kimeneti érintkezé Be/Ki vezérlése 3 VO 0: Nincs N
4: 12
Ad.67 Kimeneti érintkezd bekapcsolasi szint Kim. érintkezd kikapcsolasi szint-100.00% 90.00 N
Ad.68 Kimeneti érintkezé kikapcsolasi szint -100.00-Kim. érintkezd bekapcsolasi szint [%] 10.00 N
Ad.70 Biztonsagos Uzemmad bedll, 0: Mmd'g.be 0: Mindig Be N
1: DI Szerint
0: Szabadkifutas
Ad.71 (17) Biztonsdgos uzemmod stop 1: Q-Stop 0: Szabadkifutas NI |1
2: Q-Stop Resume
Ad.72 (17) Biztonsdgos Uzemmdd lassitasi idd 0.0-600.0 [mp] 5.0 1l
Ad.74 Regeneralas elkeriilés préstizemnél (: :::: 0: Nem N
. . ) 200 V: 300-400 V 350
Ad.75 Reg. elkeriilés, feszlltség szint prés. 400 V: 600-800 V. 200 NET
Ad.76 (18] Komp. frek. hatdr reg. elkerilés prés. 0.00-10.00 Hz 1.00 N
Ad.77 (18] Reg. elkeriilés présuzemnél P tényezd 0.0-100.0% 50.0 IR
Ad.78 (18] Reg. elkeriilés présizemnél | tényezd 20-30000 [ms] 500 o1l
o 200 V: Min {15)-400{V] 390([V]
Ad.79 Fékez6 egység bekapcsoldsi szint 400 V: Min (191-800[V] 780[V] N
0: Nincs
Ad.80 Tiiz tzemmad bedll. 1: Tiz dzemmod 0: Nincs N T
2: Tlz Gzemmaod teszt
Ad.81 (20) Tiiz tzemmod frek. Start frek.—Max. frek. [Hz] 60.00 N T
(20) A . . 0: Elére
Ad.82 Tz tzemmad forg. Irdny 1: Hatra 0: Elére N
Ad.83 (20) Tiz Uzemmod szamldlasa Nem allithatd - - - -
(9) Lathatd, ha Ad.1 = 1 (S-Gorbe).
(10)  Lathato, ha Ad.2 = 1 (S-Gorbe).
(11)  Lathato, ha Ad.7 = 1 (DC-Start).
(12)  Lathatd, ha Ad.8 = 1 (DC-Fékezés).
(13)  Lathato, ha Ad.24 = 1 (igen).
(14)  Lathato, ha Ad.27 = 1 (Igen).
(15)  Lathato, ha OU.31 vagy OU.33 = 35 (Fék vez.).
(16)  Lathato, ha Ad.50 nem O (Nincs).
(17)  Lathato, ha Ad.70 = 1 (DI Szerint).
(18)  Lathaté, ha Ad.74 = 1 (Igen).
(19)  Frekvenciavalto tipusatdl fiiggben valtozik | 3x230V vagy 3x400V ).
(20)  Lathato, ha Ad.80 nem O (Nincs).
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Cn - Vezérl6 funkciécsoport

Kod Név Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F|SL
Cn.0 Ugro kod 1-99 4 [l
Nehéz tizem
V/F: 1.0-15.0 [kHz] 3.0
i . IM: 2.0-15.0 [kHz]
Cn4 (21) Vivéfrekvencia Normal iizem INC T
V/F: 1.0-5.0 [kHz] 2.0
IM: 2.0-5.0 [kHz]
Cn.5 Kapcsolasi mod 0: Normal PWM 0: Normal PWM N| 1
Cn.9 Kezdeti gerjesztési ido 0.00-60.00 [mp] 1.00 N/ N |1
Cn.10 Kezdeti gerjesztési érték 100.0-300.0 (%) 100.0 IN| N |1
Cn.11 Folyamatos mikodés id6tartama 0.00-60.00 [mp] 0.00 N/ N ||
Cn.21 Alacsony fordulat nyomatékkomp. 50-300 [%)] Tipus szerint valt. IN| N |1
Cn.22 _ Kimeneti nyomatékkomp. 50-300 [%) Tipus szerint valt. IN| N ||
Cn.23 | Fordulatszam eltérés komp. 50~300 [%)] Tipus szerint valt. IN| NI
Cn.24 Fordulatszam eltérés fé komp. 50-300 [%) Tipus szerint valt. N N ||
Cn.29 Terhelés nélkili fordulatszam komp. 0.50-2.00 1.06 1| NI
Cn.30 Fordulatszam visszajelzés komp. 2.0-10.0 4.0 1| N |I
| 0: Kijelz6-1
1: Kijelz6-2
2: V1 |
Cn.53 Nyomatékhatar forras 4: Vo ‘ 0: Kijelz6-1 N NI
5: 12
6: Int 485
| 8: Terepi Busz |
Cn.54 (22) Pozitiv irdnyu forditott nyomatékhatar 0.0-200.0 [%] 180 | NI
Cn.55 (22) Pozitiv iranyu reg. nyomatékhatar 0.0-200.0 [%] 180 1| NI
Cn.56 (22) Negativ irdnyu reg. nyomatékhatar 0.0-200.0 [%] 180 I/ NI
Cn.57 (22)  Negativ irdnyd forditott nyomatékhatar 0.0-200.0 [%] | 180 I/ NI
Cn.70 Sebességkeresés modja : 222::22:2; (B 0: Replléstart-1 'N (I
bit: 0000-1111
0001: Gyorsitaskor
Cn.71 Sebességkeresés mikodése 0010: Hiba utan 0000 (24) N
0100: Pill. dramszunet utén
1000: Bekapcsoldskori ind.
Cn.72 (25) Sebességkeresés ref. aram 80-200 [%] 150 L1l
Cn.73 (26) Seb. keresés proporcionalis tényezd 0-9999 siep.sianiot: S0 Lol
Rep.start-2: 600 (27)
— " Rep.start-1: 200
Cn.74 (26) Seb. keresés | tényezd 0-9999 Rep.start-2: 1000 (A B
Cn.75 (26) Kimenet tiltas ideje seb.keresés elott 0.0-60.0 [mp] 1.0 N| 1
Cn.76 (26) Seb. keresés becstilt komp. 50-150 [%)] 100 i
0: Nem |
Cn.77 Energiapufferelés bedllitasa 1: KEB-1 | 0: No NPT
2: KEB-2 ‘
Cn.78 (238) Energiapufferelés inditasi szint 110.0-200.0 (%) 125.0 IN| 1
Cn.79 (28) Energiapufferelés ledllitasi szint Cn.78-210.0 (%) » 130.0 IN| 1
Cn.80 (28) Energiapufferelés P tényezd 0-20000 | 1000 LI
Cn.81 (28) Energiapufferelés | tényezd 1-20000 | 500 LA
Cn.82 (28) Energiapufferelés Slip tényezd 0-2000.0% 30.0 Lol
Cn.83 (238) Energiapufferelés gyorsitasi idé 0.0-600.0 [mp] 10.0 i

(21)  4,0kW-ig a minimdlis vivéfrekvencia 2kHz.

(22)  Lathato, ha dr.9 = 4 (IM Szenzor nélkiili). Ez megvdltoztatja az Ad.74 paraméter (Nyomaték hatar) kezdd értékét 150%-ra.
(23)  Rejtve van, ha dr.9 = 4 (IM Szenzor nélkuli). H g H H

(24)  Akijelzon a kdvetkezd formaban jelenik meg:

(25)  Lathato, ha Cn.71 barmely bitje 1 és Cn.70 = 0 (Repliléstart-1).

(26)  Lathaté, ha Cn.71 barmely bitje 1.

(27)  Akezdé érték 1200, ha a motor névleges teljesitménye kisebb, mint 7.5 kW.

(28)  Lathato, ha Cn.77 nem O (Nem).
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In - Bemeneti funkcidcsoport

24

Beall. tartomany Gyari érték
In.0 Ugro kod 1-99 65 L I
In.1 Frekvencia max. analog bemenetnél Start frek.—Max. frek.[Hz] 60 vagy Max. frek. o
In.2 Nyomaték max. analég bemenetnél 0.0-200.0 [%] 100.0 I| NN
In.5 V1 bemenet fesz. kijelzés -12.00-12.00 [V] 0.00 [
In.6 V1 bemenet beillitasa : Unipolaris 0: Unipolaris NI
: Bipolaris
In.7 V1 bemenet sz(ird idé konstans 0-10000 [ms] 100 o
In.8 V1 min. bemeneti fesz. 0.00-10.00 [V] 0.00 LA
In.9 V1 frekvencia min. fesz.-nél [%] 0.00-100.00 [%] 0.00 e
In.10 V1 max. bemenet fesz. 0.00-12.00 [V] 10.00 LA
In.11 » V1 frekvencia max. fesz.-nél [%)] 0.00-100.00 [%] 100.00 e
In.12 (29) V1 min. bemenet fesz. -10.00-0.00 [V] 0.00 g
In.13 (29) V1 frekvencia min. fesz.-nél (%) -100.00~0.00 (%) 0.00 g
In.14 (29) V1 max, bemenet fesz. -12.00-0.00 [V] -10.00 LR
In.15 (29) V1 frekvencia max. fesz.-nél (%) -100.00~0.00 (%) -100.00 LR
In.16 Forgasiranyvaltas V1 bemenetnél 0 ::Zr: 0: Nem o
In.17 V1 kvantalasi szint 0.00 (30), 0.04-10.00 %] 0.04 :N | |
In.35 VO (Beép. pot.) bem. fesz. kijelzés 0.00-5.00 [V] 0.00 [=] 1 ]1
In.37 VO (Beép. pot.) bem. sz(iré id6 konstans 0-10000 [ms) 100 o
In.38 VO (Beép. pot.) min. bemeneti fesz. 0.00-5.00 [V] 0.00 [T/ NI
In.39 VO (Beép. pot.) frek. min. fesz.-nél [%] 0.00-100.00 (%) 0.00 AN
In.40 VO (Beép. pot.) max. bemenet fesz. 0.00-5.00 [V] 5.00 N
In.41 VO (Beép. pot.) frek. max. fesz.-nél [%)] 0.00-100.00 [%] 100.00 [ B
In.46 Beép. pot.méter forgdsirdny valt. I’;’: 0: Nem (RN
In.47 VO kvantalasi szint 0.00 (30), 0.04-10.00 [%] 0.04 [ B
In.50 12 bemenet daram. kijelzés 0-24 [mA] 0.00 -0
_In.52 12 bemenet szdrd id6 konstans. 0-10000 [ms] 100 AN
In.53 12 min. bemenet current 0.00-20.00 [mA] 4,00 e
In.54 12 output at min. current [%)] 0.00-100.00 [%] 0.00 LA
In.55 12 max. bemenet current 0.00-20.00 [mA] 20.00 e
In.56 12 output at max. current (%] 0.00-100.00 [%) 100.00 g
In.61 Forgdsirany valt, 12 bemenetnél ::Zr: 0: Nem (R
In.62 12 kvantalasi szint 0.00 (30),0.04-10.00 [%) 0.04 RN



Kod
In.65
In.66
In.67
In.68
In.69

LSLV-G100 Funkciok tablazata

In - Bemeneti funkciécsoport

Név
P1 digitalis bemenet funkcidja
P2 digitalis bemenet funkcidja
P3 digitalis bemenet funkcidja

Beall. tartomany

: Nincs
: Fx - ElGre forgas
: Rx - Hatra forgas

Gyari érték
1: Fx
2: Rx
5: BX

* V/F|SL

P4 digitélis bemenet funkcidja

RST - Reset

3:RST

PS digitélis bemenet funkcidja

: Kilsé hibajel
BX - Kimenet tiltasa

7:Sp-L

zzlzlzz

10G

: Speed-L - Alacsony seb. fok.
: Speed-M - Kozepes seb. fok.
: Speed-H - Magas seb. fok.
11:XCEL-L - Gyors./Lass. Al
12:XCEL-M - Gyors./Lass. Koz.
13:Futds engedélyezés

WENDYEWNRE

14:3-vezetékes mikodés

15:Masodlagos forras
16:Exchange

17:Fel

18:Le

20: Fel/Le torlés

21:Analog tartas

22:|-Term torlés

23:PID felflggesztés

24:P tényezd 2

25: XCEL Stop - Gyors./Lass.
26:2. Motor

27:Fel/Le engedélyezés

33:Baseblock

34:Eldgerjesztés

38:1dézité Be
40:Segédrekvencia Be
46:El6re JOG

47:Hatra JOG

49: XCEL-H - Gyors./Lass. Mag.

51:T(z uzemmaod

52:KEB-1

In.84

Multifunkciés bemenetek sziirési bedll.

P5-P1

0: Tiltva (Ki)

1: Engedélyezve (Be)

11111 31)

In.85
In.86

In.87

Multifunkcios bemenet sz(irés (Be)
Multifunkcids bemenet sz(irés (Ki)

Multifunkciés bemenetek logikaja

0-10000 [ms]
0-10000 [ms)
PS - P1
: A kontaktus (NO)
: B kontaktus (NC)

10
3

00000 (32)

In.88
In.89

In.90

Futas parancs NO/NC bedllitdsa
Tobblépcsds mod késleltetése

Multifunkcids bemenetek statusza

NO

o RO

: NO/NC
1-5000 [ms)
P5-P1
: Kioldva (Nincs jel)
1: Csatlakoztatva (Van jel)

o

0: NO
1

00000

Az‘

In.99

(29)
(30)
(31)

(32)

SW1 (NPN/PNP) stitusza

Megjelenik, ha In.6 = 1 (Bipoldris).
Ha 0, a kvantalds nincs hasznalatban.
A kijelz6n a kovetkezd formaban jelenik meg:

A kijelz6n a kovetkezd formaban jelenik meg:

bit: 0-1

0: NPN
1: PNP




LSLV-G100 Funkciok tablazata

Kéd 5 Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F|SL
0u.0 _ Ugré kod 1-99 | 30 [l
: Frekvencia
: Kimeneti Aram.

: Kimeneti Fesz.

DCLink Fesz.
Nyomaték

: Kimeneti Teljesitmény
Idse

Igse 0: Frekvencia ol
: Célfrekvencia

9: Felfutasi frekvencia

10: Sebesség visszacsatolds
12: PID Referencia érték
13: PID visszacsatolasi érték
14:PID Kimenet

OU - Kimeneti funkciocsoport

ou.1 Analog kimenet 1 bedllitdsa

0NV A WNRO

| | 15: Konstans | |
0u.2 _ Analog kimenet 1 komp. -1000.0-1000.0 [%] | 100.0 [
ou.3 Analog kimenet 1 torzitds -100-100 (%) 0 (i
ouv.4 Analdg kimenet 1 sziird 0-10000 [ms] 5 LR
0u.5 Analég konstans kimenet 1 0.0-100.0 (%] 0.0 [
0u.6 » Analég kimenet 1 kijelzés 0.0-1000.0 [%) _ 0.0 -1
bit: 000-111
Y 1: Alacsony Fesz.
S aenet 2: Minden hiba kivéve alacsony fesz. i JRNL
3: Végso hiba auto restartnal
ous3l | Multifunkcios relé kimenet 1. 0: Nincs | 29: Trip [l
0u.33 Multifunkcios relé kimenet 2. 1: FOT-1 14: Run (A
FDT-2
FDT-3
FDT-4

: Tllterhelés

10L - Frekvenciavalto talterhelés
: Alacsony terhelés
8: Ventilator hiba
9: Atesés
10:Tulfesziiltség
11: Alacsony feszultség

12: Tulmelegedés
13:Parancskiesés

14:Futas

15:Stop

16:Egyenletes miikodés
17:Inverter vonal

18: Kommunikaciés vonal
19:Sebességkeresés
21:Regeneracio

22:Készenlét

23:Nulla sebesség

28:1d6zit6 lejart

29:Hiba

31:Fékezés figyelmeztetés %ED
34:Be/Ki vezérlés
35:Fékvezérlés

36:Foglalt

37:Ventilator csere

38: Tiiz Uzemmod

40: KEB aktiv
41:Elogerjesztésnél talmelegedés
42:Kisebb hiba

43: Nyomaték érzékelés 1

44: Nyomaték érzékelés 2
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

OU - Kimeneti funkciécsoport

Beall. tartomany Gyari érték * V/F SL
ou.41 Multifunkcids relé kimenet kjelzése - 0 (-] - |-
0uU.50 Multifunkcids relé BE késleltetés 0.00-100.00 [mp] 0.00 ol
ou.s1 | Multifunkcios relé K késleltetés 0.00-100.00 [mp] 0.00 RN

Relé 2, Relé 1
0u.52 Multifunkcios relé kimenet logikdja 0: A kontaktus (NO) 00 (34) N |
| 1: B kontaktus (NC) [ |
0u.53 Hibakimenet BE késleltetés 0.00-100.00 [mp] 0.00 LI
0u.54 Hibakimenet K| késleltetés 0.00-100.00 [mp] 0.00 ol
ou.s5 Id&zitd BE késleltetés 0.00-100.00 [mp] 0.00 L
0U.56 Id6zitS K| késleltetés 0.00-100.00 [mp] 0.00 (A
0uU.57 Frekvencia detektélas (FDT) 0.00-Maximum Frekvencia [Hz] 30.00 Il
ou.58 | Frekvencia detektdlas tartomany (FDT) 0.00-Maximum Frekvencia [Hz] 10.00 AN
0: Nincs
1: Tdlnyomaték CmdSpd Figy.
2: Tulnyomaték Figy.
3: Tulnyomaték CmdSpdTrip
0U.67 (35) Nyomaték érzékelés 1 mikodés 4: Tdlnyomaték Hiba 0 N L
5: Alacsony nyomaték CmdSpd Figy.
6: Alacsony nyomaték Figy.
7: Alacsony nyomaték CmdSpdTrip
_ 8: Alacsony nyomaték hiba [ |
0U.68 (35) Nyomaték érzékelés 1 szint 0.0~200.0 [%)] 100.0 % R
0U.69 (35) Nyomaték érzékelés 1 késleltetés 0~100 [mp] 1 (R
0: Nincs
1: Tdlnyomaték CmdSpd Figy.
2: Tulnyomaték Figy.
3: Tulnyomaték CmdSpdTrip
0u.70 Nyomaték érzékelés 2 miikodés 4: Talnyomaték hiba 0 N L
5: Alacsony nyomaték CmdSpd Figy.
6: Alacsony nyomaték Figy.
7: Alacsony nyomaték CmdSpdTrip
| 8: Alacsony nyomaték hiba [ |
0U.71 (36) Nyomaték érzékelés 2 szint 0.0~200.0 [%] 100.0 AL
0U.72 (36) Nyomaték érzékelés 2 késleltetés 0~100 [mp] 1 I

(33)  Akijelzén a kévetkezd formaban jelenik meg: g

(34)  Akijelzén a kévetkez6 forméban jelenik meg: H8H

(35)  Lathato, ha a multifunkcids relé kimenet (O
(36)  Lathato, ha a multifunkcids relé kimenet (O

3 F

J
1

\q J

=
|

|

U.31, 33) =43 (Nyom. érz. 1).
U.31, 33) = 44 (Nyom. érz. 2).
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

CM - Kommunikacié funkciécsoport

Kod Név Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F SL
CM.0 Ugré kod 1-99 20 LI
cMm.1 Beép. kommunikacié azonosito (ID) 1-250 1 [
CcM.2 Beép. kommunikacio protokoll g LMST:Jsqu';TU 0: ModBus RTU i

0: 1200 bps
1: 2400 bps
2: 4800 bps
X e s , 3: 9600 bps
cMm.3 Beép. kommunikacio sebesség 4: 19200 bps 3: 9600 bps i
5: 38400 bps
6: 56 Kbps
7: 115 Kbps| (37)
0: D8/PN/S1
. s — 1: D8/PN/S2
cMm.4 Beép. kommunikacio keretbedllitas 2: D8/PE/S1 0: D8/PN/S1 [
3: D8/PO/S1 |
cMm.5 Atviteli késleltetés vételt kdveten 0-1000 [ms]) 5ms [l
CM.6 (38) Kommunikaciés modul S/W verzié - 0.00 LIREL
CM.7 (38) Kommunikéciés modul azonosité (ID) 0-255 1 LRy
CM.8 (338) Terepi Busz kommunikacids sebesség - 12Mbps L
CM.9 (38) Kommunikaciés modul LED statusz - - LR
CcM.30 Kimeneti paraméterek szama 0-8 3 g
cm.31 Kimeneti kommunikaciés cim 1 0000-FFFF Hex 000A LR
CMm.32 Kimeneti kommunikacios cim 2 0000-FFFF Hex 000E LR
cMm.33 Kimeneti kommunikacios cim 3 0000-FFFF Hex 000F LR
CcMm.34 Kimeneti kommunikacios cim 4 0000-FFFF Hex 0 LR
CM.35 Kimeneti kommunikaciés cim 5 0000-FFFF Hex 0 LR
CM.36 Kimeneti kommunikéciés cim 6 0000-FFFF Hex 0 LR
CM.37 Kimeneti kommunikacioés cim 7 0000-FFFF Hex 0 LR
CMm.38 Kimeneti kommunikacios cim 8 0000-FFFF Hex 0 LR
CM.50 Bemeneti paraméterek szama 0-8 2 g
CcMm.51 Bemeneti kommunikaciés cim 1 0000-FFFF Hex 5 NL T
CM.52 Bemeneti kommunikaciés cim 2 0000-FFFF Hex 6 NL T
CM.53 Bemeneti kommunikaciés cim 3 0000-FFFF Hex 0 NL T
CcM.54 Bemeneti kommunikaciés cim 4 0000-FFFF Hex 0 NL T
CM.55 Bemeneti kommunikaciés ¢im 5 0000-FFFF Hex 0 NL T
CM.56 Bemeneti kommunikaciés cim 6 0000-FFFF Hex 0 NPT
CM.57 Bemeneti kommunikaciés cim 7 0000-FFFF Hex 0 NPT
CM.58 Bemeneti kommunikaciés cim 8 0000-FFFF Hex 0 NPT
CM.68 Terepi Busz adatcsere 0: Nem 0 Nl T
1: Igen
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CM - Kommunikacié funkciécsoport

Kod Név Bedll. tartomany Gyari érték * V/FSL
CM.70 Komm. multifunkciés bemenet 1 : Nincs 0: Nincs [t
cMm.71 Komm. multifunkciés bemenet 2 : Fx - Eldre forgds : Nincs |1
cMm.72 Komm. multifunkciés bemenet 3 : Rx - Hatra forgas : Nincs I
CcM.73 Komm. multifunkciés bemenet 4 : RST - Reset : Nincs |
ctm.74 Komm. multifunkciés bemenet 5 : Kilsé hibajel : Nincs |1
cm.75 Komm. multifunkciés bemenet 6 BX - Kimenet tiltasa Nincs |1
CcM.76 Komm. multifunkciés bemenet 7 JOG : Nincs |1
CM.77 Komm. multifunkciés bemenet 8 : Speed-L - Alacsony seb. fok. : Nincs |
: Speed-M - Kozepes seb. fok.
: Speed-H - Magas seb. fok.
11: XCEL-L - Gyors./Lass. Al.

12: XCEL-M - Gyors./Lass. Koz.

13: Futds engedélyezés

14: 3 vezetékes m(ikodés

15: Masodlagos forras

16: Exchange

17: Fel

18: Le

20: Fel/Le torlés

21: Analog tartas

22: |-Term torlés

23: PID felflggesztés

24: P tényezd 2

25: XCEL Stop - Gyors./Lass.

26: 2. Motor

27: Fel/Le engedélyezés

33: Baseblock

34: ElSgerjesztés

38: |dézit6 Be

40: Segédfrekvencia Be

46: Elére JOG

47: Hatra JOG

49: XCEL-H - Gyors./Lass. Mag.

51: T(iz Gzemmod

52: KEB-1

cMm.86 Kom. multifunkciés bemenet kijelzés - » 0 LU

CM.90 Adatkeret kijelzés kivalasztasa 0: IqF485 1 0: Int485 Lol

1: Kijelzé |

CcM.91 Rev Adatkeret szédma 0-65535 - N

CM.92 Err Adatkeret szama 0-65535 - N

CM.93 NAK Adatkeret szama 0-65535 - N[ T
N

coo oo oo

W ENDUEWNRO

, 0: No
CM.94 (39) Kommunikacios adatfeltdltés 1: Yes 0: No

(37) 115200 bps
(38)  Megjelenik, ha kommunikdcios bévitémodul van csatlakoztatva.
(39)  Megjelenik, ha kommunikdcios bévitémodul van csatlakoztatva.
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AP - Alkalmazas funkciécsoport

Kéd Név Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F|SL
AP.0 Ugré kod 1-99 20 o
0: Nincs
AP.1 Alkalmazas funkcio beadllitisa 1: - 0: Nincs Nl T
2: PID vezérlés
AP.16 (40) PID kimenet kijelzés [%6] 0.00 -0
AP.17 (40) PID referencia kijelzés [%6] 50.00 -1
AP.18 (40) PID visszacsatolas kijelzés [%6] 0.00 -1
AP.19 (40) PID referencia bedllitas -100.00-100.00 [%] 50.00 o
0: Kijelzd
1: V1
i X 3: VO i
AP.20 (40) PID referencia forras 212 0: Kijelzd N
5: Int 485
7: Terepi Busz
0: V1
2: VO
AP.21 (40) PID visszacsatolas forras 3: 12 0:v1 N T
4: Int 485
6: Terepi Busz
AP.22 (40) PID vezérls P tényezd 0.0-1000.0 [%)] 50.0 Iorl
AP.23 (40) PID vezérld | tényezd 0.0-200.0 [mp] 10.0 1l
AP.24 (40) PID vezérld D tényezd 0-1000 [ms] 0 1l
AP.25 (40) PID vezérl6 kompenzalds 0.0-1000.0 [%] 0.0 (N
AP.26 (40) P tényez6 skala 0.0-100.0 [%] 100.0 N
AP.27 (40) PID kimenet szliré 0-10000 [ms] 0 o1l
- 0: Process PID (PID Kim. + Frek. ref.)
AP.28 (40) PID Mad 1: Normal PID 0 N
AP.29 (40) PID felsé hatar frekvencia PID alsé hatér frek.~300.00 [Hz] 60.00 ol
AP.30 (40) PID als6 hatar frekvencia -300.00 ~PID fels6 hatar frek.[Hz] -60.00 1l
AP.32 (40) PID kimenet skala 0.1-1000.0 [%] 100.0 N
AP.33 (40) PID kimenet inverzalasa i Nem 0: Nem N T
1: Igen
AP.34 (40) PID vezérlé mozgo frekvencia 0.00-Maximum frekvencia [Hz] 0.00 Nl T
AP.35 (40) PID vezérlé mozgo szint 0.0-100.0 [%] 0.0 N| T
AP.36 (40)  PID vezérlé mozgo frek. mod késleltetés 0-9999 [mp] 600 1
AP.37 (40) PID alvé mad késleltetés 0.0-999.9 [mp] 60.0 Lol
AP.38 (40) PID alvé frekvencia 0.00-Maximum frekvencia [Hz] 0.00 1l
AP.39 (40) PID ébresztési szint 0-100 [%)] 35 AR
0: Also szint (Visszacs. < Ap-39)
AP.40 (40) PID ébresztés mod beallitas 1: FelsG szint (Visszacs. > Ap-39) 0: Also szint Lot
7 | 2: Szinten tul (Ref.-Visszacs. > Ap-39) |
AP.43 (40) PID egység komp. 0.00-300.00 [%)] 100.00 LA
0: x100
1: x10
AP.44 (40) PID egység skdla 2: x1 2:x1 Lot
3: x0.1
| 4: x0.01 |
AP.45 (40) PID 2. P tényezd 0.0-1000.0 [%] 100.0 N T
(40)  Megjelenik, ha AP.1 = 2 (PID Vezérlés).
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Pr - Védelmi funkcidcsoport

Kod Név Bedll. tartomany Gyari érték * V/FSL
Pr.0 Ugro kod 1-99 40 LN
Pr.4 (zemméd kivélasztisa el 1) 1:Nehéziizem [N 1 |1

1: Nehéz izem [ |
bit: 00-11
Pr.5 Be- és kimeneti faziskiesés védelem 01: Kimeneti faziskiesés 00 (41) N T
10: Bemeneti faziskiesés [ |
Pr.6 Bemeneti faziskiesési tartomany 1-100 [V] 15 IND T
- Pr.7 | Lassitasi id6 hiba esetén 0.0-600.0 [mp] 3.0 (NN
Pr.8 Ujraindulas hiba nullazasakor O Nem 0: Nem ol
1: Igen
Pr.9 _ Automatikus Ujrainduldsok szama 0-10 0 ol
Pr.10 (42) Automatikus Gjraindulds késleltetés 0.0-60.0 [mp] 1.0 IREL
0: Nincs
1: Szabadkifutas
Esemény frekvenciaparancs forrasanak 2: Lassitas ,
Fias g elveszt:saekor 3: Bemenet tartdsa . !
4: Kimenet tartdsa
| 5: Lost Preset
Pr.13 (43) Frek. parancs forras elvesztés diag. id6 0.0-120.0 [mp] 1.0 LI
Pr.14 (43) Frekvenciaparancs forras elv. esetén 0, Start frek.—Maximum frek. [Hz] 0.00 ol
Pr.15 (43) Analdg bemeneti jel kiesés szint et of £l 0: Half of x1 [
1: Below x1
Pr.17 Tulterhelés figyelmeztetés O: Nefll 0: Nem [
1: lgen ‘
Pr.18 Tulterhelés figyelmeztetés szint 30-180 [%] 150 1
Pr.19 Tulterhelés figyelmeztetés késleltetés 0.0-30.0 [mp] 10.0 AL
0: Nincs
Pr.20 Esemény tulterhelés hiba esetén 1: Szabadkifutas 1: Szabadkifutas [
2: Lassitas '
Pr.21 | Tulterhelés hiba szint 30-200 [%) 180 (A
Pr.22 | Tulterhelés hiba késleltetés 0.0-60.0 [mp] 60.0 1l
Pr.25 Alacsony terhelés figyelmeztetés 2 :zr: 0: Nem (N
Pr.26 Alacsony terhelés figy. késleltetés 0.0-600.0 [mp] 10.0 o
0: Nincs
Pr.27 Alacsony terhelés hiba 1: Szabadkifutas 0: Nincs [
2: Lassitas ’
Pr.28 Alacsony terhelés hiba késleltetés 0.0-600.0 [mp] 30.0 1
Pr.29 | Alacsony terhelés also hatar 10-100 [%] 30 ot
Pr.30 Alacsony terhelés felsd hatar 10-100 (%) 30 ol
. | W 0: Nincs ,
Pr.31 Nincs motor a kimeneten ellendrzés 1: Szabadkifutas 0: Nincs | | (I
Pr.32 Nincs motor a kimeneten dramkorlat 1-100 [%) 5 RN
Pr.33 Nincs motor a kim. dontés késleltetés 0.1-10.0 [mp] 3.0 i
0: Nincs
Pr.40 Elektronikus termikus hiba (ETH) 1: Szabadkifutés 0: Nincs 1
2: Lassitas
Pr.41 Motor hitéventildtor tipusa o: Sa,Jét hutés" . 0: Sajét hiités [
| 1: Kényszerhdités
Pr.42 ETH 1 perces értékhatar 120-200 (%) 150 o
Pr.43 ETH folyamatos értékhatar 50-150 (%) 120 ol
Pr.45 BX hiba 0: Szabadkifutas 0 N1
1: Lassitas [ |
bit: 0000-1111
0001: Gyorsitas
Pr.50 Atesés védelem és fluxusfékezés 0010: Allandé sebesség 0000 N/ 1 [N
0100: Lassitas
1000: Fluxusfékezés
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LSLV-G100 Funkciok tablazata

Pr - Védelmi funkcidcsoport

Bedll. tartomany

Gyari érték

* V/F|SL

Pr.51 Atesés frekvencia 1 Start frek.—Atesés frek. 2 [Hz) 60.00 (1IN
Pr52 Atesés szint 1 30-250 [%] 180 IN| 1[N
Pr.53 » Atesés frekvencia 2 Atesés frek. 1-Atesés frek. 3 [Hz) 60.00 1N
Pr.54 Atesés szint 2 30-250 [%] 180 N I[N
Pr.55 Atesés frekvencia 3 Atesés frek. 2—-Atesés frek. 4 [Hz] 60.00 I 1[N
Pr.56 Atesés szint 3 30-250 [%) 180 N 1IN
Pr.57 Atesés frekvencia 4 Atesés frek. 3-Max. frek. [Hz) 60.00 TN
Pr58 Atesés szint 4 30-250 [%) 180 N| 1 |N
Pr.59 Fluxusfékezés erdsités 0-150 [%] 0 (NN
Pr.66 DB resistor warning level 0-30 (%) 10 LR
Pr.77 | Elémelegités figy. hémérséklet 90-110 90 gl
0: Nincs
L 1: Figyelmeztetés
Pr.78 Elémelegités figyelmeztetés mikodés 2: Szabadkifutis 0 1
3: Lassitas |
Pr.79 H(itéventilator hiba L H,'ba . 1: Figyelmeztetés [ I
1: Figyelmeztetés
0: Nincs
Pr.80 Esemény bévitékértya hiba esetén 1: Szabadkifutds 1: Szabadkifutas ot
| 2: Lassitas ||
Pr.81 . Alacsonyfesziiltség hiba késleltetés 0.0-60.0 [mp) 0.0 N1
et Ral 0: Nem
Pr.82 ’ Alacsonyfesziltség hiba 2 1: lgen 0 .N' (N
Pr.86 | Ventilator hasznalat %-os aranya 0.0-100.0 [%) 0.0 -]
Pr.87 Ventilator csere figyelmeztetés szint 0.0-100.0 [%] 90.0 1
Pr.88 Ventilator hasznalat nullézésa =l 0 N1
» 1: Igen [ |
bit: 00-01
Pr.89 Ventilator statusz 00: - 0 (I
| 01: Ventilator csere |
Pr.90 | Relé nyitva hiba - - NPT
Pr.91 . Hibanaplo 1 - - 1|1
Pr.92 Hibanapld 2 - -1
Pr.93 | Hibanaplo 3 - 1|1
Pr.94 | Hibanaplé 4 - - -0
Pr.95 Hibanapld 5 - - -0
Pr.96 Hibanaplo torlés 0: Nem 0: Nem [
1: Igen

(41)  Akijelz6n a kdvetkezd formaban jelenik meg:

(42)  Megjelenik, ha Pr.9 > 0.

(43)  Megjelenik, ha Pr.12 nem 0 (Nincs).
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M2 - 2. Motor funkciécsoport

Kod Név Bedll. tartomany Gyari érték * \V/F|SL
M2.0 Ugro kod 1-99 14 LI
M2.4 Gyorsitasi idé 0.0-600.0 [mp] 20.0 AR
M2.5 Lassitasi id6 0.0-600.0 [mp] 30.0 gt

0: 0.2kW

1: 0.4kW

2: 0.75 kW

3: 1.1kwW

4: 1.5kW
M2.6 Motor teljesitmény : ;; :a Tipus szerint valt. NI T

7: 3.7kW

8: 4.0kw

9: 5.5kW

10: 7.5 kW

11: 11.0 kW |
M2.7 Bazis frekvencia 30.00-400.00 [Hz] 60.00 NPT

0: V/F
M2.8 Vezérlési mod 2: Slip Compen 0: V/F Nl I

4: |M Sensorless
M2.10 Motor polusszama 2-48 Tipus szerint valt. N
M2.11 Neévleges Slip 0-3000 [rpm] N
M2.12 Motor névleges aramerdssége 1.0-1000.0 [A] N
M2.13 Motor lresjarati aramerdssége 0.5-1000.0 [A] NI
M2.14 Motor névleges fesziiltsége 170-480 [V] Nl T
M2.15 Motor hatékonysaga 64-100 [%] N T
M2.16 Tehetetlenségi arany 0-8 NI
M2.17 Allérész ellendllds
M2.18 Szivargasi induktivitas Tipus szerint valt. N
M2.19 Allérész induktivitds
M2.20 (44) Forgorész id6 konstans 25-5000 [ms] N| T

0: Linearis
M2.25 V/F karakterisztika 1: Négyzetes 0: Linedris N

2: Egyéni V/F
M2.26 Nyomatéknovelés elére 0.0-15.0 [%] 2.0 Nl T
M2.27 Nyomatéknovelés hatra 0.0-15.0 [%] Nl T
M2.28 Atesés védelmi szint 30-150 [%] 150 N| T
M2.29 ETH 1 perces értékhatar 100-200 [%] 150 N T |
M2.30 ETH folyamatos értékhatar S0-ETH 1p értékhatar 100 Nl T
M2.31 Alacsony fordulat nyomatékkomp. 50-300 [%] Tipus szerint valt. N| N |I
M2.32 Allorész sziv. ind. skala 50-300 [%] Tipus szerint valt. N| N |I
M2.33 Allérész induktivitas skala 50-300 [%] Tipus szerint valt. N| N |I
M2.34 Forgorész id6 konstans skala 50-300 [%)] Tipus szerint valt. Nl N |I
M2.40 Fordulatszam mérés komp. 0.1-6000.0 [%)] 100.0 i

0: x1

1: x0.1
M2.41 Fordulatszam mérés skala 2: x0.01 0:x1 i

3: x0.001

4: x0.0001
M2.42 Fordulatszam mérés egység :‘ ::m 0: rpm Horl

(44)  Megjelenik, ha M2.8 = 4 (IM Szenzor nélkiili).
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Hibaelharitas

Hibakddok- jelentésiik és a hiba elharitasa

Ez a fejezet bemutatja, hogyan kezeljik azokat a problémakat, amikor a frekvenciavaltd biztonsagi funkcidi, hibajelzései,
figyelmeztetd jelzései vagy hibai eléfordulnak. Amennyiben a frekvenciavélté nem miikodik az elvardsoknak megfeleléen, miutan
kovette a javasolt hibakezelési |épéseket, kérjiik lépjen kapcsolatba az LS vevészolgalati kozponttal.

Hibajelek

Amikor a frekvenciavaltd hibat észlel, ledllitja a mikodést (hibajelek), vagy figyelmeztetd jelzést kild ki. Amikor a hibajel, vagy a
figyelmeztetés megtorténik, a kijelzé megjeleniti az informaciot. A felhasznalo a Pr91-95-6n leolvashatja a figyelmeztetés tizenetét.
Amennyiben ketténél tobb hibajel fordul elé hozzavetélegesen ugyan-abban az id6ben, a kijelzé (alap kijelz6 7 szegmensli
billenty(izettel) a magasabb prioritasu hibat fogja megjeleniteni. A hibajelek a kdvetkezék szerint kategorizélhatdak:

 Szint: A hiba kijavitasakor a hibajel, vagy a figyelmeztetés elt(inik, és a hiba nem lesz elmentve a hibajegyzékbe.
* Rogzitett: Amikor a hiba ki lett javitva, RESET esetén a hibajel, vagy a figyelmeztetés eltlinik.

* Végzetes: Amikor a hiba ki lett javitva, de a hibajel, vagy a figyelmeztetési jelzés csak akkor tiinik el, amikor a felhasznalo
kikapcsolja a frekvenciavaltot, var, amig a toltésjelzé ldmpa kialszik, majd ismét bekapcsolja a frekvenciavaltét. Ha a
frekvenciavalté az Gjboli bekapcsolds utan tovabbra is a hiba dllapotaban van, lépjen kapcsolatba a beszallitoval, vagy az LS Electric
vevészolgalati kbzponttal.

Hibakodok magyarazata

A kimeneti dramerdsséghez és a bemeneti fesziiltséghez, valamint abnormdlis belsé dramkdri mikodéshez és kiilsé jelekhez
tartozé védelmi funkciok.

Kijelzés 5 Részletes leiras
Megjelenik, amikor a motor tulterhelési hibajel aktivalodik, és az aktualis terhelés tallépi a

OoLT
3:_ Talterhelés Rogzitett | bedllitott szintet. Akkor lép miikodésbe, amikor a Pr20 olyan értékre van bedllitva, ami nem
0.
f l‘.' ULT Rbezftett Megjelenik, ha az alacsony terhelés hiba aktivalodik. A terhelés a bedllitott érték szintje ald
uL Alacsony terhelés A - | esik. Az alacsony terhelés figyelése aktiv, ha a Pr.27 értéke nem 0.
nr ocT s Megjelenik, amikor a frekvenciavaltd kimeneti dramerdssége tullépi a névleges aramerdsség
Y - ) ., | Rogaitett .
Tal magas aramerdsség 200%-at.
n OovT = . p . . e = V]
Rogzitett | Megjelenik, amikor a belsé DC dramkori fesziiltsége tillépi a meghatdrozott értéket.
u"’t Tal magas fesziltség %8 € ' g P 8
) t VT Szint Megjelenik, amikor a belsé DC dramkor feszlltsége alacsonyabb, mint a meghatdrozott
Ltv Alacsony fesziltség | érték.
) Lv2 . Megjelenik, ha a DC kor fesziltsége kisebb, mint a megadott érték. A hibafigyelés aktiv, ha a
L Ue o Rogzitett L
Alacsony fesziltség | Pr.82 értéke 1.
GFT Megjelenik, amikor foldelési hibajel jelentkezik a frekvenciavaltd kimeneti oldalan, és ez
5 F t Fold hibajel Rogzitett = okozza azt, hogy az aramerdsség meghaladja a meghatarozott értéket. A meghatdrozott

érték valtozhat a frekvenciavaltd kapacitdsatdl figgden,

Beallitott idokorlat utan jelenik meg, amennyiben a motor mikodése egy megadott

ETH
E t h . Rogzitett = karakterisztikanak felel meg, ezzel megakadalyozva a motor talmelegedését. Aktiv, ha Pr40
E-HOmérséklet

nem ‘0.
Pn l‘.' POT Régzitett Megjelenik, amennyiben a frekvenciavaltéd kimenetén 1 vagy tobb fazis nyitott dllapotban
u Nyitott kimeneti fazis e | van. Aktiv, ha PrO5 1. bitje 1.
f Pn IPO Roazftett Megjelenik, amennyiben a frekvenciavaltéd kimenetén 1 vagy tobb fazis nyitott dllapotban
PPU | Kimeneti faziskiesés e ' van. Aktiv, ha Pr05 2. bitje 1.
rm 10L Roezitett Frekvenciavalto talterhelés elleni védelme. Engedélyezett tdlterhelés: maximum 150% 1
rd)
v Frekvenciavalto OLT 8 | percig és 200% 4 masodpercig.
- NMT o Megjelenik, ha nincs motor csatlakoztatva a kimenetre mikodés kozben. Aktiv, ha Pr.31
ﬂut . . Rogzitett | |
Nincs motor hiba | értéke 1.
h& ROT Rogzltett Megjelenik, ha a frekvenciavalté DC reléje nem mikodik a tapfesziiltség bekapcsoldsa
r DC relé hiba 8 esetén. Aktiv, ha Pr.90 értéke 1. Csak 1,5-4,0kW-o0s 400V-os frekvenciavaltoknadl érhetd el.
n f 0oTD1 _ Megjelenik, ha a kimeneti dramerdsség magasabb, mint az OU.68 paraméterben bedllitott
Utd H ) I Rogzitett X
Tulnyomaték hiba érték. Aktiv, ha OU.67 értéke 3, 4.
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Kijelzés Kod Tipus Részletes leiras
0TD2 Megjelenik, ha a ki ti d G556 bb, mint az OU.71 méterben beallitott
stde ‘ - Rogaitett | gjelenik, ha a |men.e . ramer&sség magasabb, mint az paraméterben beallito
Tulnyomaték hiba érték. Aktiv, ha OU.70 értéke 3, 4.
uTD1
“l‘.' d ] Alacsony nvomaték Rézltett Megjelenik, ha a kimeneti aramer&sség alacsonyabb, mint az OU.68 paraméterben hedllitott
veo ! v ¢ érték. Aktiv, ha OU.67 értéke 7, 8.
hiba
uTtD2 , , . . . ' ;
ut d e Alacsony nyomatik Rogzitett Megjelenik, ha a kimeneti dramerdsség alacsonyabb, mint az OU.71 paraméterben bedllitott
v hiba érték. Aktiv, ha OU.70 értéke 7, 8.
i
n H t OHT Réezitett Megjelenik, amikor a frekvenciavalto hitébordajanak hémérséklete meghaladja a
ogzite
u Talmelegedés v meghatarozott értéket.
nr 0oc2 - N s i L
UL Taldram hiba Rogzitett | Megjelenik, ha a frekvenciavalté DC korében rovidzarlat van.
E "0 t EXT Afexftatt Megjelenik, hogy a digitdlis bemeneteken keresztil hibajelet kap a frekvenciavalto. Aktiv, ha
Kiilsé hiba & In.65-69 paraméterek kozil valamelyik értéke 4 (kilsé hiba).
b ... BX Afeftatt Megjelenik, ha a frekvenciavalté kimenete blokkolva van a digitalis bemenetek segitségével.
Kimenet blokkoldsa € Aktiv, ha In.65-69 paraméterek kozll valamelyik értéke S (BX)
H, ' t HWT Végzetes Memoéria (EEPRom) hiba, analég-digitalis atalakité hiba, CPU Watch Dog-1 Watch Dog-2
- H/W Diagnosztika esetén jelenik meg.
NTC
nt { ) Rogzitett | Megjelenik, ha az IGBT hémérséklet szenzora hibat jelez.
7 NTC Hiba
F R n FAN Rogzitett | Hiitdventilator hiba esetén jelenik me;
Ventilator hibajel ! =
P ' d PID Rbuzitett Megjelenik, ha a PID vezérlés hasznalja az AP.34-AP.36 paramétereket és a PID
. PID vezérlés hiba ¢ visszacsatolas értéke tul alacsony.
'.. b XBR Réezitett Akkor jelenik meg, ha a frekvenciavalto a digitalis bemeneten kapja a fékezés jelet és a
r Kulso fékezés hiba 7 kimeneti inditéaram kisebb, mint az Ad.41 értéke.
n H OH S Akkor jelenik meg, ha Pr.78 értéke 2 vagy 3 és a frekvenciavalté hémérséklete eléri a Pr.77
u Talmelegedés & paraméterben bedllitott értéket.
n LOR Szint Megjelenik, ha a frekvenciavalté vezérlése nem a kijelzérél mikodik és a forras megszdinik.
Lur Parancs hiba (Pl. kommunikacié megsz(nik.)
l. 8 10T, HOLD
H m d /o p;nel hiba Megjelenik, ha az I/O panel nincs, vagy rosszul van csatlakoztatva a frekvenciavaltohoz.
ui Rogzitett
E C ERRC Megjelenik, ha a HOLD hibakdd tobb mint 5 masodpercen keresztul aktiv.
rr .
/0 panel hiba (‘Errc’ ->"-rrc’ -> ‘E-rc’ -> "Er-’ -> ‘Err-* > "= -r¢’ > Er- - > '~ - - - > "Errc’ > .)
OPT
apt B6itBiirtya hiba Rogzitett | Megjelenik, ha kommunikéciGs hiba |ép fel a frekvenciavalto és a bévitékartya kozétt.
Figyelmeztetések magyarazata
Kijelzés Kod Részletes leiras
nu ow S . . .
HH Talterhelés Megjelenik, ha a a motor tul van terhelve. Aktiv, ha Pr.17 értéke 1.
- u
T uw + lon : -
UL Alulterhelés Megjelenik, ha a a motor alul van terhelve. Aktiv, ha Pr.25 értéke 1.
- u
1 10LW Megjelenik, amikor a frekvenciavalté tilmelegedés elleni védelem (inverter |IOLT) szintjének
'ue. Frekvenciavalto talterhelés 60%-4val megegyezd tulterhelési szintet ér el.
"\ LCW A figyelmeztetés megjelenik, ha a Pr.12 paraméter értéke 0, vagy a Pr.13-15 paraméterek
LL. Parancs hiba alapjan.
EFAN . ) , , o ) , X
E FRﬂ ) Megjelenik, ha a Pr.86 paraméterben beallitott érték kisebb, mint a Pr.87 paraméter értéke.
| Ventilator csere
FANW
FRa" L , Megjelenik, ha a ventildtor hiba Iép fel és a Pr.79 paraméter értéke 1.
~ Ventilator figyelmeztetés
db“ DBW Megjelenik, ha a fékellenallas haszndlatanak aranya eléri a Pr.66 paraméterben beallitott
= Fékellenallas hasznalat figy. értéket.
TRER
tr Ef T Megjelenik, ha motor forgérészének idékonstansa tul alacsony. Aktiv, ha dr.9 értéke 4.
r Tune
n OH Megjelenik, ha Pr.78 értéke 1 és a frekvenciavaltd hémérséklete eléri a Pr.77-ben bedllitott
v .
értéket.

Tulmelegedés
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LSLV-G100 Hibaelharitas

Hibaelharitas maddja

Hiba lehetséges oka

A terhelés nagyobb, mint a motor névleges teljesitménye.

Hiba elharitasanak maédja
Cserélje ki a motort és a frekvenciavaltot nagyobb

oLT | teljesitménydire.
A tllterhelés hiba szint (Pr.21) értéke tul alacsony. | Novelje a bedllitott értéket.
i i , . Cserélje ki a motort és a frekvenciavaltot alacsonyabb
Motor-terhelés probléma (tul van méretezve). L
uLT v tgl;esntmenyure.
Az alacsony terhelési szint (Pr.29, Pr.30) értéke a rendszer Allitsa az alacsony terhelési szintet (Pr.29, Pr.30) a
minimadlis terhelési szintjénél magasabbra van allitva. rendszer minimalis terhelési szintjénél alacsonyabbra.
A gyorsitasi/flassitasi id6 tal rovid a rendszer — L Lo
. Novelje a gyorsitas/lassitas idejét.
tehetetlenségéhez viszonyitva (GD2). »
A frekvenciavalté terhelése nagyobb, mint a névleges ) ) .
o 8y € Cserélje a frekvenciavaltot egy nagyobb teljesitményf(ire.
teljesitmeénye. |
ocT A frekvenciavalté aktivalta a kimenetet, mikdzben a motor Akkor inditsa Ujra a frekvenciavaltét, amikor a motor mar
uresjaratban volt. | megdllt vagy hasznalja a Sebességkeresés funkciot (Cn.60).
A mechanikus motorfék tal gyorsan kapcsol. | Ellendrizze a féket.
Foldelési hiba van a frekvenciavalto kimenetén. | Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
A motor szigetelése megsérdlt. | Cserélje a motort.
A lassitasi idé tdl rovid a rendszer tehetetlenségéhez e
. : Novelje a lassitas idejét.
viszonyitva (GD2).
A frekvenciavalto kimenetén generativ terhelés lép fel. | Hasznaljon fékezGegységet.
ovT Ellendrizze, hogy a bemeneti feszlltségtartomany a
A bemeneti feszultség tal nagy. L, ‘gy’ L. gt . d
frekvenciavaltonal megadott értékhataron belul van-e.
Foldelési hiba van a frekvenciavalto kimenetén. | Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
A motor szigetelése megsérult, ' Cserélje a motort.
Ellendrizze, hogy a bemeneti feszultségtartomany a
A bemeneti feszultség tal alacsony. L. ‘gy’ y 8t - :
frekvenciavaltonal megadott értékhataron beldl van-e.
LvT A terhelés szintje magasabb, mint a rendszer teljesitménye. | Novelje a rendszer teljesitményét.
Az dramforrdshoz csatlakoztatott magneskapcsold
g = - Cserélje a magneskapcsoldt.
meghibasodott.
Ellendrizze, hogy a bemeneti fesziltségtartomany a
Miikédés kézben a bemeneti fesziiltség lecsokken. 508y esetiisegtartomany
frekvenciavaltonal megadott értékhataron belil van-e.
Lv2 Faziskiesés van a bemeneten. Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
Az aramforrashoz csatlakoztatott magneskapcsolo - h )
L Cserélje a magneskapcsolot.
meghibasodott.
GFT Foldelési hiba van a frekvenciavalto kimenetén. Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
A motor szigetelése megseérdilt. Cserélje a motort.
A motor tulmelegedett. Csokkentse a terhelést vagy a fordulatszamot.
A frekvenciavilté terhelése nagyobb, mint a névleges A L.
. 4 ¢ Cserélje a frekvenciavaltot egy nagyobb teljesitménydire.
ETH teljesitménye.
Az elektronikus hévédelem értéke alacsony. Allitsa be a megfeleld hévédelmi szintet (ETH).
A frekvenciavalté hosszu ideig uzemelt alacsony . X .
i Szereljen kényszerh(tést a motorra.
fordulatszamon. |
POT A kimeneten |évé mdgneskapcsolo érintkezése hibas. Ellendrizze a magneskapcsolot.
Hibas bekotés van a kimeneten. Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
A bemeneten lévé magneskapcsold érintkezése hibas. Ellendrizze a magneskapcsolot.
1PO Hibas bekotés van a bemeneten. Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
Ki kell cserélni a kondenzatorokat, vegye fel a kapcsolatot
A DC kérén lévé kondenzatorokat cserélni kell. : o 4 P
viszonteladojaval.
i . . o Cserélje ki a motort és a frekvenciavaltot alacsonyabb
A terhelés nagyobb, mint a névleges motorteljesitmény. L
I0LT | teljesitménydire.
A nyomatékkompenzacio szintje tdl nagy. | Csokkentse a nyomatékkompenzacios szint értékét.
Ellendrizze, hogy nem akadalyozza-e idegen test a
Hiba van a h(tési rendszerben. L. , ey Y &
OHT | légdramlast.

A frekvenciavalté ventilatora tdl hosszd ideig Gzemelt.
A kornyezeti hémérséklet til magas.

| Cserélje a ventilatort.
Tartsa a kdrnyezeti hmérsékletet 50°C alatt.
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Hibakéd Hiba lehetséges oka Hiba elharitasanak médja
| A frekvenciavalté kimenetén rovidzar van. | Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
Hiba van az elektronikus félvezetdben (IGBT). r\!e m(ikddtefse a frekvenciavaltot, vegye fel a kapcsolatot
oc2 viszonteladéjaval.
| Foldelési hiba van a frekvenciavalté kimenetén. | Ellendrizze a bekotéseket, vezetékeket.
A motor szigetelése megseérilt. | Cserélje a motort.
A kornyezeti hémeérséklet tul alacsony. Tartsa a kornyezeti hdmérsékletet —10°C felett.
NTC PP o | . s
| A belsé hdmeérséklet szenzor meghibadsodott. | Vegye fel a kapcsolatot viszonteladdjaval.
FAN Idegen targy akadalyozza a ventilator mikodését. | Tavolitsa el az idegen targyat.
Ventildtor csere szikséges. | Cserélje a ventilatort.
Egyéb hibak
Hibea leirasa Hiba lehetséges oka Hiba elharitasanak maédja
A frekvenciavaltod Uzemel (miikodés kozben csak bizonyos | Allitsa le a frekvenciavaltd miikodését és llitsa be a
paraméterek allithatoak). paramétert.

Ellendrizze a megfeleld paraméter-hozzaférési szintet, és
Hibds paraméter-hozzaférési szint. ' gleleldp

A paraméterek nem allitsa be a paramétert.
modosithatoak. —— Ellendrizze a jelszot, kapcsolja ki a paraméterek
A jelszo hibas. P - P .
| zdrolasat, majd allitsa be a paramétert.
. _ Ellendrizze a bemeneti feszultséget, majd allitsa be a
Alacsony a bemeneti fesziltség. i
| paramétert.
A frekvenciaparancs forras hibasan van beallitva. | Ellendrizze a frekvenciaparancs forrasanak beallitasat.
A vezérlGparancs forrds hibasan van beallitva. | Ellendrizze a vezérlGparancs forrasanak bedllitasat.
' Az R/S/T bemenet nem kap aramot. | Ellenérizze az R/S/T és az U/V/W sorkapcsok bekétéseit.
A toltés lampa nem vilagit. | Kapcsolja be a frekvenciaviltot.
Az inditdparancs nem aktiv. Aktivalja az inditd (RUN) parancsot.
Ellendrizze, hogy mi akadalyozhatja a motor forgasat,
A motor forgdsa akadalyozott. . 4 i v ) &
| vagy csokkentse a terhelést.
A terhelés tul nagy. | Csokkentse a terhelést.
Vészstop jel van a bemeneten. Nullazza a vészstop jelet.
Hiba van a vezérld daramkori bekotésben. Ellendrizze a vezérlé aramkor bekotését.
A frekvenciaparancs bemeneti értéke nem megfeleld. Ellendrizze a frekvenciaparancs bemeneti értékét.

A motor nem forog. | A frekvenciaparancs analdg bemenetre torténd beillitisa

. e . Ellendrizze az analog jelet.
esetén az analdg jel értéke nem megfeleld. -

Ellendrizze, hogy milyen moédban (PNP vagy NPN) van a
| frekvenciavalto.
Ellendrizze a frekvenciaparancs értékét és allitsa a Start
| frekvencia értékénél magasabbra,
Ellendrizze, hogy megfeleléen dll-e le a motor, ha igen,
| folytassa a mikodést,
Viltoztassa meg a vezérlési modot (V/F, IM Szenzor
A motor nyomatéka tal alacsony. nélkuli vektoros). Ha a hiba tovabbra is fennall, cserélje a
| frekvenciavaltot nagyobb teljesitményire.
Ellendrizze, hogy a frekvenciavaltd kimenetére a motor

A PNP/NPN kapcsolo rosszul van beéllitva.
A frekvenciaparancs értéke tdl alacsony.

A [STOP/RESET] gomb meg lett nyomva.

A frekvenciavalto kimenetére a motor hibasan lett bekotve.

A motor a bedllitdshoz | megfelelGen lett-e bekatve (U,V,W).
képest ellenkezd A frekvencivalté vezérld aramkéri bemenete (elére/hatra
irdnyba forog. forgds) és a jel forrdsa (nyomdégomb, kapcsold) hibasan lett | Ellendrizze a vezetékeket, bekotéseket,
bekotve.
A motor kizarolag egy | A hatra forgas tiltasa aktiv. Deaktivalja a tiltast.
iranyba forog. A hatra forgas jel nincs aktivalva vagy bekdtve. | Ellenérizze a bekatéseket, beallitasokat.

Csokkentse a terhelést, novelje a gyorsitas/lassitdsi id6t.
Ellendrizze a motor adatokat és allitsa be azokat.
Cserélje ki a frekvenciavaltot és a motort a terhelésnek

A terhelés tul nagy.

’ | megfelelGen.
A motor kérnyezeti hdmérséklete tul magas. Csokkentse a motor kdrnyezeti hdmérsékletét.
A motor tulmelegszik. Hasznaljon az értékeknek megfeleld motort.
Frekvenciavaltds alkalmazashoz megfelelé motort
A motor fazisfesziltsége nem megfeleld. | hasznaljon.

Csatlakoztasson fojto tekercset a frekvenciavalto
’ | kimenetére és dllitsa a vivéfrekvenciat 2kHz-re.
A motor ventilatora leallt, vagy forgasa akadalyozott. Ellendrizze a motor ventilatorat.
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Hibea leirasa Hiba lehetséges oka Hiba elharitasanak médja
A motor gyorsitas Csokkentse a terhelést.
kézben, vagy A terhelés tal nagy. Cserélje a frekvenciavaltot és a motort a terhelésnek
terheléskor ledll. megfeleléen.
A frekvenciaparancs értéke alacsony. Allitson be megfelels értéket.
L Csokkentse a terhelést. Novelje a gyorsitdsi id6t.
Aterhelés tul nagy. ) )
Ellendrizze a mechanikus féket.
A gyorsitasi id6 tdl hossza. Valtoztassa meg a gyorsitasi id6t.
A motor nem gyorstnl. / A motor ;?.ar.amfeterel és a frekvenciavaltoban beallitott Allitsa be a megfeleld értékeket
A gyorsitasi idé tal értékek kulonboznek.
hosszu. Az atesésvédelmi szint gyorsitas alatt tul alacsony. Valtoztassa meg az atesésvédelmi szintet.
Az atesésvédelmi szint mikodés kdzben tdl alacsony. Viltoztassa meg az atesésvédelmi szintet.
Viltson IM Szenzor nélkuli vektoros vezérlési modra. Ha
Az inditdsi nyomaték nem elegendd. a hiba tovabbra is fennal cserélje a frekvenciavaltot
nagyobb teljesitménylire.
. o ) Cserélje a frekvenciavaltét és a motort nagyobb
Mikadés kézben a A terhelés mértéke ingadozik. teljesftménytire.
motor sebessége A bemeneti feszultség ingadozik. Csokkentse a bemeneti feszultség ingadozasat.
ingadozik. A motor fordulatszamanak ingadozasa egy adott Viltoztassa meg a kimeneti frekvenciat az ingadozas
frekvencian torténik, elkeriilése érdekében,
A motor forgasa
kulonbozik a A V/F karakterisztika bedllitisa nem megfeleld. Allitsa be a karakterisztikit a motornak megfelelGen.
beallitottol.

A motor lassitasi ideje

csatlakoztatasa esetén

A lassitdsi id6 tul hosszu.
tul hosszu fékellendllds |

A motor nyomatéka nem elegendd.
Ha a motor paraméterei megfeleléek, a motor

Valtoztassa meg a lassitasi id6t.

Cserélje a frekvenciavaltét és a motort nagyobb
teljesitménydre.

is. | teljesitményének hibajabdl adddik.
. .. Avivéfrekvencia tdl nagy. Csokkentse a vivifrekvenciat,
Alacsony terhelésnél - ETr—
- Alacsony fordulatszamon a pontatlan V/F beallitas miatt y i A
problémas a mikodés . . Csokkentse a nyomatékkompenzdciot.
tllgerjesztés torténik.
A frekvenciavalté Allitsa be a vivifrekvenciat a minimum értékre.
miikédése kdzben a ) : N -
vezéribegység hibit A zaj a frekvenciavalton beluli kapcsolas miatt keletkezik. Tegyen sz(irét a frekvenciavalté kimenetére.
jelez vagy hangot ad ki.
Foldelje le a frekvenciavaltot.
Ellendrizze a foldelési ellendllast. 100 Ohm-nal
e :lse::ne: :e:: :ennfe ‘2‘$z eset?n és 10 Ohm-nal
miikddése kbzben az Az aramvéddkapcsold akkor aktivalddik, ha dramszivargds Ellls:nér"):ze :Z a'fanr:eédék eset?’,"t Fositrérvet h
1 -V dpCcsolo teljes e a
4ram-véddkapcsolé 1ép fel (ram folyik a fold felé). ramryedtlapcsolo tel Y=
aktivaldik nem a frekvenciavdltonak megfeleld, akkor cserélje.

A motor erésen vibral és
nem forog normdlisan.

A motor sipol vagy
hangos zajt general.

A motor vibral/ugral.

Nincs meg a megfeleld egyensuly a fazisok kozott,

Rezonancia |ép fel a motor sajat frekvencidja és a
vivifrekvencia kozott.

Rezonancia lép fel a motor sajat frekvencidja és a

frekvenciavalto kimeneti frekvenciaja kozott.

A frekvencia forras egy kils6, analog jel.

A vezeték a frekvenciavalté és a motor kozott til hosszu.

Csokkentse a vivéfrekvenciat,

Csokkentse a frekvenciavaltd és a motor kozotti kabel
hosszat, amennyire csak lehet.

Ellendrizze a bemeneten a fazisokat.

Ellendrizze a motor szigetelését,

Kicsit valtoztasson a motor fordulatszaman.

Kicsit novelje vagy csokkentse a vivéfrekvenciat.
Haszndlja a frekvenciaugras funkciot, hogy kihagyja a
frekvenciasavot, ahol rezonancia lép fel.

Az analog bemeneten keletkezd zaj esetén, amely
parancsinterferenciat eredményez, modositsa a
bemeneti sz(ird idGallandojat (In.7).

A maximalis kabelhossz a motor és a frekvenciavalto
kozott 200m (50m 4kW-os vagy kisebb teljesitmény(
motor esetén).
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Hibea leirasa

A frekvenciavalté
ledllitasakor a motor
nem all meg teljesen.

Hiba lehetséges oka

Nehéz megfelelGen lassitani, mert az egyendramu fékezés
nem mikodik rendesen.

Hiba elharitasanak modja
Allitsa be megfeleléen az egyendrami fékezés
paramétereit.
Novelje az egyendramu fékezés aramat.
Novelje az egyendaramu fékezés idejét.

A kimeneti frekvencia
nem valtozik a
frekvencia forrasnak

megfelelGen.

A hiitéventilator nem
forog.
Villamlas esetén a
motor leall.

A frekvencia forrasnak megfeleld frekvencia a

frekvenciaugras savban van.
A frekvencia forras értéke elérte a frekvencia felsé hatar

értéket.

~ Aterhelés tul nagy, ezért az atesésvédelem aktiv.

A hitdventilator vezérlGparaméterei hibasan vannak

beallitva.
A frekvenciavalté gjraindulhatott vagy a villamlas hibat
okozhatott (OCT, OC2, OVT).
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Novelje a frekvenciaforras értékét a savon kivuli értékre.

Novelje a frekvencia felsd hatar értékét.
Cserélje a frekvenciavaltét nagyobb teljesitménydire.
Ellenérizze a paramétereket.

A frekvenciavdlté ellenérzését kdvetden inditsa djra a
késziléket.



LSLV-G100 Méretek

0,4—0,8 kW

Frekvenciavalté méretek

0004G100-2
0008G100-2
0004G100-4
0008G100-4

[mm] 86,2 76,2 154 154 164 5 131,5 5 4,5 4,5

1,5—2,2 kW

0015G100-2

0022G100-2
0015G100-4
0022G100-4

[mm] 101 90 167 167 177 5 150,5 5,5 4,5 4,5
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LSLV-G100 Méretek

4,0 kW
A
H4
1) ==
B ——7
]
000
000 O
e T
H2| H3
®
-
B—siji+— |
Lad w2 )
0040G100-2
0040G100-4 [mm] 135 125 A 183 183 193 S 150,5 , 5 4,5 4,5
5,5—7,5 kW
A
H4
G D2 - |
AT
D50,
o0 Do

I: H2| H3

@
=)
1 (N

B e |
0055G100-2 Fent: Fent:
0075G100-2 162 9 1:45

180 220 229,5 240 55 144 45

0055G100-4 [mm] Lent: Lent: 2:6
0075G100-4 170 ‘ 5
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11—22 kW

Tipus
0110G100-2
0110G100-4
0150G100-4
0150G100-2
0185G100-4
0220G100-4
0185G100-2
0220G100-2

[mm]

[mm]

[mm]

180

220

260

157

193,8

229,8

A H4
-1 N
—q l
@-2
i i l 1
-t
LJ
DO lh..
H2
e
w2
H1 H2 H3 H4 D1 A
290 273,7 290 11,3 173 8,5
345 331 345 8 187 10,1
400 386 400 8 187 11,4
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LSLV-G100 Tartozékok

Kihelyezhet6 kijelz6

Frekvenciavalto tartozékok

A G100 frekvenciavaltohoz elérhetd kihelyezheté kijelz6 1, 2, 3 és 5 méteres
vezetékkel. Ha kulsé kijelzét csatlakoztat a frekvenciavaltohoz a Start/Stop és
fordulatszamszabdlyozds forrasat a készilék automatikusan helyettesiti a kiilsé
kijelzével (amennyiben a drv és Frq paraméterek ennek megfelelGen voltak bedllitva).
Ha a kilsé kijelzét eltavolitja, a vezérlés 2 masodpercen belll visszadll az eredeti
kijelz6re. A dr.91 - es paraméter 4-es bedllitdsanak segitségével a paramétereket
elmentheti a kilsd kijelz6be késébbi felhasznalasra.

BovitSkartyak

Kilénbozd kommunikaciok kozul valaszthat. Valds idejd, hibrid és gydrds topoldgian
alapuld ipari Ethernet megoldasok és jovéorientdlt technoldgiak a teljesitmény és
hatékonysag novelése érdekében:

. Modbus TCP/IP

. EtherNet/IP

. RAPIEnet

. Profibus-DP

. CANopen

Kabeltalca

A késziilék védettsége novelhetd kabeltdlca haszndlatdaval. Amennyiben kabeltalcat
alkalmaz a frekvenciavalté DIN sinre nem szerelhetd.

Potenciométer SkOhm

Szabdlyozza egyszerlien a motor fordulatszamat 22 mm-es, panelra szerelheté
potenciométerrel. Allitsa az Frq paramétert 2-es értékre, majd kosse be a 10. oldalon
lévé dbranak megfelelGen.
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Fékellenallas adatai

Az adatok 150%-os fékezési nyomaték és 5%-os fékezési mutatd alapjan lettek kalkuldlva. 10%-os fékezési mutatd esetén az
ajanlott fékellenallas teljesitménye a tablazatban szerepld érték duplaja.

Teljesitmény (kW) Ellendllds (Ohm) Névleges telj. (W) Teljesitmény (kW) Ellenallds (Ohm) Névleges telj. (W)

04 300 100 04 1200 100
0,75 150 150 | | 0,75 600 150
15 60 300 | | 15 300 | 300
2,2 50 400 | | 2,2 200 | 400
3,7 33 600 | | 3,7 130 | 600

3-fazis, 4 33 600 | 3-fazis, 4 130 | 600

200V-0s | | * 400V-os ~

tpus | 5,5 | 20 800 | tpus | 55 | 85 ' 1000
7,5 15 1200 7,5 60 1200
11 ‘ 10 | 2400 | | 11 V 40 ' 2000
15 . 8 . 2400 ‘ 15 30 2400
18,5 5 3600 | 18,5 20 3600
22 5 3600 22 20 3600
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